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ROZPORZADZENIE MINISTRA GOSPODARKI, PRACY | POLITYKI SPOLECZNEJ"
z dnia 2 lipca 2003 r.

w sprawie zasadniczych wymagan dla urzadzen uzywanych na zewnatrz pomieszczen w zakresie emisji hatasu
do srodowiska?

Na podstawie art. 9 ustawy z dnia 30 sierpnia Rozdziat 1
2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. Nr 166,
poz. 1360 oraz z 2003 r. Nr 80, poz. 718 i Nr 130, Przepisy ogodlne

poz. 1188) zarzadza sig, co nastepuje:
8 1. Rozporzadzenie okresla:

1 Minister Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej kieruje 1)
dziatem administracji rzadowej — gospodarka, na podsta-
wie 8 1 ust. 2 pkt 1 rozporzadzenia Prezesa Rady Ministrow
z dnia 7 stycznia 2003 r. w sprawie szczegétowego zakresu
dziatania Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej  2) tresé deklaracji zgodnosci WE;
(Dz. U. Nr 1, poz. 5).

2) Przepisy niniejszego rozporzadzenia wdrazaja postanowie- 3) procedury oceny zgodnosci;
nia Dyrektywy Unii Europejskiej 2000/14/WE z dnia 8 maja . .
2000 r. w sprawie zblizenia przepiséw prawnych Panstw 4) meto_dy pomiaru hatasu emitowanego przez urza-
Cztonkowskich dotyczacych emisji hatasu do $rodowiska dzenia przeznaczone do uzywania na zewnatrz po-
przez urzgdzenia uzywane na zewnatrz pomieszczen. mieszczen;

zasadnicze wymagania dla urzadzen przeznaczo-
nych do uzywania na zewnatrz pomieszczen w za-
kresie emisji hatasu do $rodowiska;
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5) minimalne kryteria, jakie powinny byé uwzglednio-
ne przy notyfikowaniu jednostek i laboratoriéw;

6) sposbéb oznakowania urzadzen przeznaczonych do
uzywania na zewnatrz pomieszczen i oznaczenia
gwarantowanego poziomu mocy akustycznej;

7) wzdér oznakowania urzadzeh przeznaczonych do
uzywania na zewngatrz pomieszczen i oznaczania
gwarantowanego poziomu mocy akustycznej;

8) rodzaje urzadzen przeznaczonych do uzywania na
zewnatrz pomieszczen podlegajacych ogranicze-
niu emisji hatasu, dla ktérych w procesie oceny
zgodnosci jest niezbedny udziat jednostki notyfiko-
wanej;

9) rodzaje urzadzen przeznaczonych do uzywania na
zewnatrz pomieszczen podlegajacych tylko ozna-
czeniu gwarantowanego poziomu mocy akustycz-
nej, dla ktdrych proces oceny zgodnosci jest obje-
ty deklarowaniem zgodnosci przez producenta lub
jego upowaznionego przedstawiciela.

8§ 2. Przepiséw rozporzadzenia nie stosuje sie do:

1) sprzetu przeznaczonego do przewozu towaréw lub
os6b transportem drogowym, kolejowym, po-
wietrznym oraz wodnym;

2) sprzetu specjalnie zaprojektowanego i wykonane-
go na potrzeby wojska, Policji i stuzb ratownictwa.

8 3. Uzyte w rozporzadzeniu okreslenia oznaczaja:

1) urzadzenia:

a) maszyny posiadajgce wtasny naped oraz maszy-
ny, ktore moga by¢ przemieszczane niezaleznie
od zespotu napedowego, ktdore zgodnie z typem
moga byé przeznaczone do pracy na zewnatrz
pomieszczen i przyczyniaja sie do narazenia $ro-
dowiska na hatas,

b) reczne kruszarki betonu i mtoty hydrauliczne,

c) maszyny, o ktérych mowa w lit. a i b, pracujace
w otoczeniu czesciowo redukujgcym oddziaty-
wanie hatasu na srodowisko, w szczegdlnosci
pod namiotami, zadaszeniami i w szkieletach
budynkdéw;

2) poziom mocy akustycznej L\, — poziom mocy aku-
stycznej skorygowany charakterystyka czestotliwo-
sciowg A, wyrazony w dB, w odniesieniu do 1 pW;

3) zmierzony poziom mocy akustycznej — poziom
mocy akustycznej okreslony podczas pomiaréw
wykonanych zgodnie z metodg pomiaru dla dane-
go typu urzadzenia; wartosci te mogg by¢ wyni-
kiem pomiaru wykonanego dla jednego reprezen-
tatywnego dla danego typu urzadzenia lub jako
$rednia z pomiardéw kilku urzadzen;

4) gwarantowany poziom mocy akustycznej — po-
ziom mocy akustycznej, uwzgledniajacy niepew-
nos$¢ pomiaru wynikajgca ze zmiennosci produkcji
i procedur pomiarowych, w zakresie ktérego pro-

ducent lub jego upowazniony przedstawiciel
stwierdza, ze zgodnie z zalecang i zastosowang
aparaturg pomiarowg wielkosé mocy akustycznej
wykazana w dokumentacji technicznej nie zostata
przekroczona.

§ 4. 1. Rodzaje urzadzenh podlegajgcych ogranicze-
niu emisji hatasu okresla zatacznik nr 1 do rozporzadze-
nia.

2. Rodzaje urzadzen podlegajacych tylko oznacze-
niu gwarantowanego poziomu mocy akustycznej okre-
$la zatacznik nr 2 do rozporzadzenia.

3. Metody pomiaru hatasu emitowanego przez
urzadzenia okresla zatgcznik nr 3 do rozporzadzenia.

8 5. 1. Dopuszcza sie mozliwos$é prezentacji na tar-
gach, wystawach i innych pokazach urzadzen, ktére nie
spetniajg wymagan okreslonych w rozporzadzeniu, je-
zeli na widocznym miejscu umieszczona bedzie infor-
macja, ze urzadzenie nie spetnia tych wymagan i nie
bedzie dopuszczone do obrotu lub oddane do uzywa-
nia przez producenta lub jego upowaznionego przed-
stawiciela do czasu doprowadzenia do zgodnosci z wy-
maganiami okreslonymi w rozporzadzeniu.

2. Podczas pokazu dziatania urzadzen, o ktorych
mowa w ust. 1, nalezy zapewnié¢ odpowiednie srodki
bezpieczehstwa chroniagce uczestnikow tego pokazu.

§ 6. 1. Producent lub jego upowazniony przedsta-
wiciel powinien, dla kazdego typu urzadzenia spetnia-
jacego wymagania okreslone w rozporzadzeniu, wy-
stawi¢ deklaracje zgodnosci WE.

2. Deklaracja zgodnosci WE powinna zawieraé:

1) nazwe i adres producenta lub jego upowaznionego
przedstawiciela;

2) opis urzadzenia;

3) nazwisko i adres osoby, ktéra posiada dokumenta-
cje techniczng, o ktérej mowa w § 12 ust. 1;

4) uzasadnienie zastosowanej procedury badawczej
oraz nazwe i adres jednostki notyfikowanej, ktéra
dokonata oceny zgodnosci;

5) zmierzony poziom mocy akustycznej urzadzenia re-
prezentatywnego dla danego typu;

6) gwarantowany poziom mocy akustycznej danego
urzadzenia;

7) oswiadczenie, ze urzadzenie spetnia wymagania
okreslone w rozporzadzeniu;

8) wyszczegolnienie aktéw prawnych, ktérych wyma-
gania spetfnia urzadzenie;

9) imie i nazwisko osoby upowaznionej do sktadania
podpisu w imieniu producenta lub jego upowaz-
nionego przedstawiciela;

10) miejsce i date jej wystawienia.
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3. Deklaracja zgodnosci WE powinna by¢ napisana
w jezyku polskim; moze by¢ takze przettumaczona na
jezyk kraju, w ktérym urzadzenie bedzie wprowadzane
do obrotu lub oddane do uzywania.

4. Producent lub jego upowazniony przedstawiciel
powinien przechowywaé deklaracje zgodnosci WE
przez okres 10 lat od daty wyprodukowania ostatniego
egzemplarza urzadzenia wraz z dokumentacja tech-
niczna, o ktérej mowa w 8§ 12 ust. 1.

8 7. Przyjmuje sie, ze urzadzenia, o ktérych mowa
w zatacznikach nr 1 i 2 do rozporzadzenia, wykonane
zgodnie z normami zharmonizowanymi, oznakowane
CE i oznaczone gwarantowanym poziomem mocy aku-
stycznej oraz dla ktérych producent wystawit deklara-
cje zgodnosci WE, sg zgodne z wymaganiami okreslo-
nymi w rozporzadzeniu.

8 8. Wymagania dotyczgce ochrony stuchu opera-
toréow urzadzenh okreslajg odrebne przepisy dotyczace
bezpieczenstwa i higieny pracy.

Rozdziat 2
Procedury oceny zgodnosci

8 9. Przed wprowadzeniem do obrotu lub odda-
niem do uzywania urzadzen, o ktérych mowa w zatacz-
niku nr 1 do rozporzadzenia, producent lub jego upo-
wazniony przedstawiciel powinien podda¢ kazdy typ
urzadzenia jednej z nastepujacych procedur oceny
zgodnosci:

1) okresowej kontroli zgodnosci urzadzenia, o ktérym
mowa w zatgczniku nr 1 do rozporzadzenia, zgod-
nie zdokumentacja techniczng, i sprawdzeniu urza-
dzenia w fazie jego produkcji przez jednostke noty-
fikowana w sposdb okreslony w § 15;

2) ocenie zgodnosci urzadzenia dokonanej przez jed-
nostke notyfikowanag w sposéb okreslony w 8§ 16;

3) sprawdzeniu systemu zapewnienia jakos$ci u produ-
centa przez jednostke notyfikowang oraz sprawo-
waniu nadzoru przez te jednostke nad prawidto-
wym dziataniem tego systemu, w sposob okreslo-
ny w 8 17—19.

8 10. 1. Przed wprowadzeniem do obrotu lub odda-
niem do uzywania urzadzenia, o ktérym mowa w za-
tagczniku nr 2 do rozporzadzenia, producent lub jego
upowazniony przedstawiciel powinien poddaé¢ kazdy
typ urzadzenia procedurze oceny zgodnosci, okreslo-
nejw 8 12 ust. 1, 8 13i § 14 ust. 2.

2. Urzadzenia, do ktérych zastosowano procedure
oceny zgodnosci, podlegajag podczas ich eksploatac;ji
nadzorowi producenta lub jego upowaznionego przed-
stawiciela w zakresie gwarantowanej wielkosci mocy
akustycznej L.

8 11. Producent lub jego upowazniony przedstawi-
ciel informuje o zastosowanej procedurze oceny zgod-
nosci danego typu urzadzenia.

8 12. 1. Producent lub jego upowazniony przedsta-
wiciel, niezaleznie od przyjetej procedury oceny zgod-
nosci, kompletuje dokumentacje techniczng umozli-
wiajgcg dokonanie oceny zgodnosci urzadzenia z wy-
maganiami okreslonymi w rozporzadzeniu.

2. Dokumentacja techniczna powinna zawieraé
w szczegolnosci:

1) nazwe i adres producenta lub jego upowaznionego
przedstawiciela;

2) opis urzadzenia i jego marke;
3) nazwe fabryczng, typ, serie i numer urzadzenia;

4) zmierzony poziom mocy akustycznej L, i dane
techniczne istotne dla identyfikacji urzadzenia, jak:
niezbedne schematy, opisy i wyjasnienia;

5) sprawozdanie techniczne z pomiardow hatasu prze-
prowadzonych zgodnie z wymaganiami okreslony-
mi w zatgczniku nr 3 do rozporzadzenia;

6) nazwe i typy zastosowanej aparatury pomiarowe;j
oraz wyniki oszacowania niepewnos$ci pomiarow
wynikajacej ze zmiennosci produkgcji i jej wptywu
na gwarantowany poziom mocy akustyczne;j.

3. Dokumentacja techniczna powinna by¢ przecho-
wywana dla celdw kontrolnych przez okres co najmniej
10 lat od daty wyprodukowania ostatniego egzempla-
rza danego typu urzgdzenia. Producent lub jego upo-
wazniony przedstawiciel moze powierzy¢ przechowy-
wanie dokumentacji technicznej innej osobie, zamiesz-
czajac w deklaracji zgodnosci WE nazwisko i adres tej
osoby.

§ 13. Producent lub jego upowazniony przedstawi-
ciel, w ramach przyjetej procedury oceny zgodnosci,
wystawia deklaracje zgodnosci WE.

§ 14. 1. W procesie produkcji producent urzadzenia,
o ktérym mowa w zatgczniku nr 1 do rozporzadzenia,
powinien podjac¢ niezbedne dziatania w celu zapewnie-
nia zgodnosci produkowanego urzadzenia z dokumen-
tacja techniczng, deklaracja zgodnosci WE oraz wyma-
ganiami okre$lonymi w rozporzadzeniu.

2. Producent lub jego upowazniony przedstawiciel
po skompletowaniu dokumentacji technicznej, o ktérej
mowa w 8§ 12 ust. 1, danego typu urzadzenia wymie-
nionego w zatgczniku nr 2 do rozporzadzenia, wysta-
wieniu deklaracji zgodnosci WE i zapewnieniu, ze dany
typ urzadzenia spetnia wymagania okreslone w rozpo-
rzgdzeniu, umieszcza na urzadzeniu oznakowanie CE
i oznaczenie gwarantowanego poziomu mocy aku-
stycznej, zgodnie z wymaganiami okreslonymi w roz-
dziale 4.

§ 15. 1. Jednostka notyfikowana przeprowadza okre-
sowg kontrole deklarowanej przez producenta lub jego
upowaznionego przedstawiciela zgodnosci typu urza-
dzenia, o ktdrym mowa w zatgczniku nr 1 do rozporza-
dzenia, zgodnie z dokumentacjg techniczng, a takze do-
konuje sprawdzenia urzgdzenia w fazie produkgji.
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2. Kontrole, o ktérej mowa w ust. 1, przeprowadza
sie w nastepujacy sposob:

1) producent lub jego upowazniony przedstawiciel
przed zgtoszeniem dokumentacji technicznej urza-
dzenia do kontroli kompletuje te dokumentacje;

2) producent lub jego upowazniony przedstawiciel
przedstawia kopie dokumentacji technicznej wy-
branej przez siebie jednostce notyfikowanej, przed
wprowadzeniem do obrotu lub oddaniem do uzyt-
kowania pierwszego egzemplarza urzadzenia da-
nego typu;

3) w przypadku powstania watpliwosci co do wiary-
godnosci dokumentacji technicznej jednostka noty-
fikowana informuje o tym producenta lub jego upo-
waznionego przedstawiciela oraz moze zaleci¢ wy-
konanie niezbednych modyfikacji dokumentacji
technicznej lub wykonanie niezbednych pomiaréw;

4) po sprawdzeniu dokumentacji technicznej jednost-
ka notyfikowana sporzadza sprawozdanie i przeka-
zuje je producentowi lub jego upowaznionemu
przedstawicielowi;

5) po przekazaniu przez jednostke notyfikowang spra-
wozdania potwierdzajgcego, ze dokumentacja
techniczna jest zgodna z wymaganiami okreslony-
mi w rozporzadzeniu, producent lub jego upowaz-
niony przedstawiciel moze umiescié na urzagdzeniu
oznakowanie CE i wystawi¢ deklaracje zgodnosci
WE, na swojg odpowiedzialnosgé.

3. Po przeprowadzonej kontroli, o ktérej mowa
w ust. 1, producent lub jego upowazniony przedstawi-
ciel powinien kontynuowaé dalszg wspodtprace z jed-
nostka notyfikowang w fazie produkcji urzadzenia,
o ktérym mowa w zatgczniku nr 1 do rozporzadzenia,
zgodnie z jedna z procedur wybranych przez producen-
ta lub jego upowaznionego przedstawiciela.

4. Jednostka notyfikowana powinna przeprowa-
dzac¢ okresowe kontrole, majace na celu statg weryfika-
cje zgodnosci produkowanych urzadzen z dokumenta-
cja techniczng i wymaganiami okreslonymi w rozpo-
rzagdzeniu.

5. Jednostka notyfikowana powinna w szczegdlno-
$ci sprawdzad:

1) prawidtowos$¢ oznakowania urzadzenia;

2) zgodnos$¢ deklaracji zgodnosci WE z wymaganiami
okreslonymi w 8§ 6 ust. 2;

3) zastosowang aparature pomiarowg i wyniki osza-
cowania niepewnosci pomiaréw wynikajgcych ze
zmiennosci produkcji oraz jej wptywu na gwaran-
towany poziom mocy akustycznej.

6. Producent lub jego upowazniony przedstawiciel
powinien udostepni¢ jednostce notyfikowanej we-
wnetrzng dokumentacje dotyczacag zastosowanej pro-
cedury, wyniki aktualnych wewnetrznych audytow
i wykonanych niezbednych prob.

7. Jezeli przeprowadzone kontrole, o ktérych mowa
w ust. 1i 4, nie zostaty zakonczone wynikiem pozytyw-
nym, jednostka notyfikowana:

1) przeprowadza badania hatasu na wybranym eg-
zemplarzu urzadzenia; badania te moze upraszczaé
lub wykonywaé zgodnie z wymaganiami okreslo-
nymi w zatgczniku nr 3 do rozporzadzenia albo
przeprowadzaé¢ badania rownowazne;

2) kontroluje prawidtowosé:

a) oznakowania urzadzenia z wymaganiami okre-
slonymi w § 23,

b) sporzadzenia i przechowywania dokumentacji
technicznej;

3) okresla, odpowiednio do wynikéw przeprowadzo-
nych kontroli, o ktérych mowa w ust. 1, czestotli-
wos$¢ ich przeprowadzania, potrzeby w zakresie
nadzorowania dziatan korygujacych wykonywa-
nych przez producenta lub jego upowaznionego
przedstawiciela, jego mozliwos$ci utrzymania gwa-
rantowanych wartosci emisji hatasu; kontrole po-
winny by¢ przeprowadzone nie rzadziej niz raz na
trzy lata;

4) w przypadku wystgpienia zastrzezen co do wiary-
godnosci dokumentacji technicznej, przestrzega-
nia procesu technologicznego oraz otrzymanych
danych z pomiaréw emisji hatasu informuje o tym
producenta lub jego upowaznionego przedstawi-
ciela;

5) informuje niezwtocznie organ sprawujacy nadzor
nad wyrobami wprowadzanymi do obrotu, ze kon-
trolowane urzadzenie nie spetnia wymagan okre-
$lonych w rozporzadzeniu.

§ 16. 1. Ocena zgodnosci urzadzenia z wymagania-
mi zasadniczymi jest procedurg, poprzez ktorg produ-
cent lub jego upowazniony przedstawiciel zapewnia
i deklaruje, ze urzadzenie posiadajgce certyfikat zgod-
nosci WE, o ktérym mowa w ust. 5 pkt 4, spetnia wy-
magania okreslone w rozporzadzeniu.

2. Jednostka notyfikowana przeprowadza ocene
zgodnosci urzadzenia na wniosek producenta lub jego
upowaznionego przedstawiciela.

3. Wniosek, o ktérym mowa w ust. 2, powinien za-
wierag:

1) nazwe i adres producenta lub jego upowaznionego
przedstawiciela;

2) o$wiadczenie, ze wniosek nie byt sktadany w innej
jednostce notyfikowane;j.

4. Do wniosku, o ktérym mowa w ust. 2, nalezy zata-
czy¢ dokumentacje techniczng, ktéra powinna zawieragé:

1) opis urzadzenia i jego marke;

2) nazwe fabryczng reprezentatywnego urzadzenia,
typ, serie i numery urzadzenia;
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3) dane istotne dla identyfikacji urzadzenia i ocene
emisji hatasu z zatagczonymi, w razie potrzeby,
schematami, opisem i wyjasnieniami niezbednymi
dla ich zrozumienia.

5. Jednostka notyfikowana po otrzymaniu wnio-
sku, o ktorym mowa w ust. 2, podejmuje niezwtocznie
nastepujgce czynnosci:

1) sprawdza, czy urzadzenie zostato wykonane zgod-
nie z dokumentacja techniczng;

2) uzgadnia ze zgtaszajgcym urzgdzenie miejsce prze-
prowadzenia badania hatasu;

3) przeprowadza lub zleca przeprowadzenie wykona-
nia pomiaréw hatasu;

4) po stwierdzeniu, ze dane urzadzenie spetnia wyma-
gania okreslone w rozporzadzeniu, wydaje certyfi-
kat zgodnosci WE.

6. Jezeli jednostka notyfikowana odmdéwi wydania
certyfikatu zgodnosci WE, powinna uzasadnié odmo-
we oraz powiadomic¢ inne jednostki notyfikowane, mi-
nistra wtasciwego ze wzgledu na przedmiot oceny
zgodnosci, a takze organ sprawujgcy nadzor nad wyro-
bami wprowadzanymi do obrotu.

7. Producent lub jego upowazniony przedstawiciel
przechowuje przez okres 10 lat od daty wprowadzenia
urzadzenia do obrotu kopie dokumentacji technicznej
i certyfikatu zgodnosci WE.

8 17. 1. Jednostka notyfikowana sprawdza system
zapewnienia jakosci u producenta oraz sprawuje nad-
z6r nad prawidtowym dziataniem tego systemu w na-
stepujacy sposob:

1) producent lub jego upowazniony przedstawiciel
deklarujgcy zgodnosé urzadzenia z wymaganiami
okreslonymi w rozporzadzeniu powinien umiescié
oznakowanie CE i oznaczenie gwarantowanego
poziomu mocy akustycznej oraz wystawié deklara-
cje zgodnosci WE, a takze stosowaé zatwierdzony
system zapewnienia jakosci w fazie produkcji urza-
dzenia oraz kontroli i badan wyrobu finalnego;

2) producent sktada wniosek o dokonanie oceny sys-
temu zapewnienia jakosci do wybranej jednostki
notyfikowanej.

2. Wniosek, o ktérym mowa w ust. 1 pkt 2, powi-
nien zawierac:

1) nazwe i adres producenta lub jego upowaznionego
przedstawiciela;

2) opis urzadzenia, jego nazwe i nazwe fabryczng
urzadzenia;

3) typ urzadzenia, serie i numer egzemplarza z serii;

4) istotne dla identyfikacji urzagdzenia dane techniczne
i ocene emisji hatasu;

5) dane o zastosowanej aparaturze i wyniki oszacowa-
nia niepewnosci pomiarow wynikajacej ze zmien-
nosci produkgcji.

3. Producent powinien dotgczyé do wniosku, o kté-
rym mowa w ust. 1 pkt 2:

1) niezbedne schematy, opisy i wyjasnienia dotyczace
urzadzenia, jezeli zachodzi taka potrzeba;

2) sprawozdania techniczne z przeprowadzonych po-
miaréw hatasu, wykonane w sposéb okreslony
w zatgczniku nr 3 do rozporzadzenia;

3) kopie deklaracji zgodnosci WE;

4) dokumentacje dotyczaca systemu zapewnienia ja-
kosci.

§ 18. 1. System zapewnienia jakosci powinien gwa-
rantowa¢ wykonanie urzadzenia zgodnie z wymaga-
niami okreslonymi w rozporzadzeniu.

2. Wszystkie elementy systemu zapewnienia jako-
$ci, wymagania i zastrzezenia przyjete przez producen-
ta powinny by¢ udokumentowane w sposdb systema-
tyczny i uporzadkowany za pomoca procedur, instruk-
cji oraz prowadzonej przez producenta polityki jakosci.

3. Dokumentacja systemu zapewniania jakosci po-
winna umozliwiaé zrozumienie prowadzonej przez pro-
ducenta polityki jakosci i stosowanych procedur, a tak-
ze programow jakosci, planow i zapisow, a w szczegol-
nosci powinna zawierac:

1) okreslenie celow jakosci i struktury organizacyjnej
pionu sterowania jakoscig, obowigzkéw oraz
uprawnien kierownictwa w odniesieniu do jakosci
wykonanego projektu urzadzenia, jak i samego
urzadzenia;

2) dokumentacje techniczng dla kazdego urzadzenia,
zawierajgca co najmniej informacje, o ktérych mo-
wa w 8 17 ust. 2, dotyczace tej dokumentacji;

3) techniki sterowania projektowaniem oraz weryfika-
cja projektu, procesow i innych systematycznych
dziatan, ktére beda stosowane podczas projekto-
wania urzgdzen zaliczanych do danej kategorii;

4) instrukcje wykonania urzadzenia, sterowania jako-
$cig oraz techniki zapewnienia jakosci, procesow
i innych systematycznych dziatan, nalezacych do
zakresu wdrozonego systemu;

5) opisy wykonywanych czynnosci kontrolnych i pla-
nowanych badan, ktére beda wykonywane przed,
podczas i po wyprodukowaniu urzadzen, oraz cze-
stotliwosci, z jakg beda one przeprowadzane;

6) zapisy dotyczace jakosci, w szczegdlnosci spra-
wozdania z kontroli i dane z przeprowadzonych ba-
dan, dane kalibracyjne, sprawozdania dotyczace
kwalifikacji personelu;

7) stosowane srodki nadzoru zatozonych celéw wynika-
jacych z projektu urzadzenia, jego jakosci oraz efek-
tywnosci dziatania systemu zapewnienia jakosci.

4. Jednostka notyfikowana ocenia system zapew-
nienia jakosci, w celu stwierdzenia, czy spetnia wyma-
gania, o ktérych mowa w ust. 1—3.
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5. Ocena systemu zapewnienia jakosci polega na
badaniu zgodnosci stosowanego systemu z wymaga-
niami okreslonymi w odpowiedniej Polskiej Normie
i odbywa sie w nastepujacy sposob:

1) jednostka notyfikowana powotuje zesp6t w celu
przeprowadzenia audytu urzadzen technicznych
u producenta;

2) w sktad zespotu przeprowadzajgcego audyt powin-
na by¢ powotana co najmniej jedna osoba posia-
dajgca uprawnienia i doswiadczenie w zakresie do-
konywania oceny urzadzen technicznych;

3) producent powinien byé powiadomiony o wynikach
przeprowadzonego audytu; powiadomienie powin-
no zawieraé wnioski i uzasadnienie podjetej decyzji;

4) jednostka notyfikowana, na podstawie pozytyw-
nych wynikdw przeprowadzonego audytu, zatwier-
dza system zapewnienia jakosci; zatwierdzony sys-
tem stanowi podstawe dla producenta do wypet-
niania przyjetych zobowigzan wynikajacych z za-
twierdzenia i utrzymywania systemu zapewnienia
jakosci w sposdb efektywny;

5) producent lub jego upowazniony przedstawiciel
powinien wspotpracowac z jednostka notyfikowa-
ng, ktora zatwierdzita system zapewnienia jakosci,
iinformowad jg o kazdych zamierzonych modyfika-
cjach tego systemu;

6) jednostka notyfikowana ocenia proponowane mo-
dyfikacje systemu zapewnienia jakosci i decyduje,
czy zmodyfikowany system zapewnienia jakosci
bedzie spetniat wymagania okreslone w ust. 1—3
oraz czy jest wymagane powtérne przeprowadze-
nie audytu;

7) jednostka notyfikowana powiadamia producenta
o podjetej decyzji w sprawie powtdrnej oceny sys-
temu zapewnienia jakosci; powiadomienie powin-
no zawiera¢ uzasadnienie podjetej decyzji wraz
z wnioskami.

8 19. 1. Jednostka notyfikowana sprawuje nadzor
nad zatwierdzonym systemem zapewnienia jakosci
u producenta.

2. Celem nadzoru nad zatwierdzonym systemem
zapewnienia jakosci jest sprawdzenie, czy producent
wypetnia w nalezny sposdb zobowigzania wynikajace
z zatwierdzonego systemu zapewnienia jakosci.

3. W celu umozliwienia sprawowania nadzoru nad za-
twierdzonym systemem zapewnienia jakosci producent:

1) udostepnia jednostce notyfikowanej:

a) pomieszczenia biur projektowych, produkcyj-
nych, kontrolnych, badawczych i magazyno-
wych w celu przeprowadzenia audytu,

b) dokumentacje systemu zapewnienia jakosci,

c¢) dokumenty, zgodne z wymaganiami systemu za-
pewnienia jakosci, w czesci dotyczace;j:

— projektowania urzadzenia, w szczegdélnosci
wyniki analiz, obliczenia i wyniki badan,

— produkcji urzadzenia, w szczegolnosci spra-
wozdania z kontroli, dane z badan i dane kali-
bracyjne oraz $wiadectwa dokumentujace
kwalifikacje personelu;

2) udziela jednostce notyfikowanej, na jej zadanie, in-
formacji o zatwierdzonym systemie zapewnienia
jakosci.

4. W ramach sprawowania nadzoru nad zatwier-
dzonym systemem zapewnienia jakosci u producenta
jednostka notyfikowana:

1) powinna okresowo przeprowadza¢ audyty, aby
upewnic sig, ze producent zachowuje i stosuje sys-
tem zapewnienia jakosci;

2

-~

powinna przekazywaé producentowi sprawozda-
nia i oceny z wynikow przeprowadzonych audytéw
i badan, jezeli takie miaty miejsce;

3) moze przeprowadzaé niezapowiedziany audyt
u producenta; w uzasadnionych przypadkach mo-
ze przeprowadzaé lub zleci¢ przeprowadzenie do-
datkowych badan, aby ocenié¢ prawidtowos$é dzia-
tania systemu zapewnienia jakosci.

5. Producent przechowuje przez okres co najmniej
10 lat od daty wyprodukowania ostatniego egzempla-
rza urzadzenia dokumentacje dotyczaca:

1) systemu zapewnienia jakosci, o ktérej mowa w 8§ 18
ust. 3;

2) modyfikacji systemu, o ktérym mowa w 8 18 ust. 5
pkt 6;

3) podjetych decyzji i sporzadzonych sprawozdan
z przeprowadzonych audytow, o ktéorych mowa
w 8§ 18 ust. 5 pkt 4i7.

8 20. Jednostka notyfikowana przekazuje innym
jednostkom notyfikowanym oraz organowi nadzoru
nad wyrobami wprowadzonymi do obrotu informacje
o wydanych i cofnietych certyfikatach systemu zapew-
nienia jakosci WE.

Rozdziat 3

Minimalne kryteria, jakie powinny byé uwzglednione
przy notyfikowaniu jednostek i laboratoriow

§ 21. 1. Jednostka notyfikowana, jej kierownik i pra-
cownicy odpowiedzialni za przeprowadzanie oceny
zgodnosci nie powinni by¢ projektantami, producenta-
mi, dostawcami ani instalatorami maszyn i urzadzen,
ktore oceniaja, ani tez upowaznionymi przedstawicie-
lami zadnej ze stron. Nie powinni by¢ bezposrednio za-
angazowani w projektowanie, wytwarzanie, sprzedaz
i konserwacje maszyn i urzadzen, ani przedstawiciela-
mi stron przeprowadzajgcych te czynnosci.

2. Przepis ust. 1 nie wytgcza mozliwosci wymiany
informacji technicznych miedzy producentem a jed-
nostka notyfikowana.

3. Jednostka notyfikowana i jej personel powinni
przeprowadzaé ocene zgodnosci, wykazujac najwyzszy
stopien rzetelnosci zawodowej i kompetencji technicznej.
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4. Pracownicy jednostki notyfikowanej powinni po-
dejmowaé dziatania w sposdb niezalezny, bezstronny
i przestrzegac zasady rGwnoprawnego traktowania pod-
miotdw uczestniczacych w procesie oceny zgodnosci.

§ 22. 1. Jednostka notyfikowana powinna mie¢ do
dyspozycji niezbedny personel i odpowiednie wyposa-
zenie, umozliwiajagce wtasciwe wykonanie zadan admi-
nistracyjnych i technicznych zwigzanych z oceng zgod-
nosci, a takze mie¢ dostep do sprzetu wymaganego do
badan specjalistycznych.

2. Pracownicy jednostki notyfikowanej odpowie-
dzialni za dokonywanie oceny zgodnosci powinni od-
by¢ przeszkolenie w tym zakresie, a takze posiadad:

1) wiedze niezbednag do przeprowadzania badan oraz
odpowiednie doswiadczenie w ich przeprowadzaniu;

2) umiejetno$é sporzadzania certyfikatéw, protoko-
tow i sprawozdan wymaganych w celu uwierzytel-
nienia przeprowadzonych badan.

3. Jednostka notyfikowana powinna:

1) zapewniaé bezstronnos$é¢ pracownikdw przeprowa-
dzajacych ocene zgodnosci;

2) zapewnia¢ ochrone informacji zawodowych uzy-
skanych przez pracownikow podczas wykonywa-
nia zadan okreslonych w rozporzadzeniu, z wyjat-
kiem wspotpracy z organami administracji pan-
stwowej;

3) uczestniczyé w pracach normalizacyjnych i wspot-
pracowac z innymi jednostkami notyfikowanymi;

4) gwarantowac zachowanie jakosci ustug w warun-
kach konkurencji rynkowe;j.

Rozdziat 4

Oznakowanie i oznaczenie

§ 23. 1. Urzadzenia, o ktérych mowa w zatacznikach
nr 1i2 do rozporzadzenia, wprowadzone do obrotu lub
oddane do uzywania, ktore spetniajg wymagania okre-
slone w rozporzadzeniu i dla ktérych wystawiono de-
klaracje zgodnosci WE, podlegaja oznakowaniu zna-
kiem zgodnosci CE i oznaczeniu gwarantowanego po-
ziomu mocy akustycznej L.

2. Oznakowanie CE i oznaczenie gwarantowanego
poziomu mocy akustycznej Ly, powinno by¢ czytelne
i jednoznaczne oraz umieszczone na widocznej czesci
urzadzenia.

3. Umieszczanie na urzgdzeniu innych niz okreslo-
ne w ust. 1 oznaczen i informacji nie powinno zmniej-
sza¢ widocznos$ci oznakowania CE i oznaczenia gwa-
rantowanego poziomu mocy akustycznej L.

4. Wz6r oznakowania CE i oznaczenia gwarantowa-
nego poziomu mocy akustycznej L\, okresla zatacznik
nr 4 do rozporzadzenia.

§ 24. 1. W przypadku gdy urzadzenie podlega takze
innym przepisom, ktére przewiduja umieszczenie
oznakowania CE, oznakowanie moze by¢ umieszczone
pod warunkiem, ze urzadzenie spetnia takze wymaga-
nia okreslone w przepisach.

2. Jezeli co najmniej jeden z przepiséw, o ktérych
mowa w ust. 1, pozwala producentowi na wybor przy-
jetych wymagan, oznakowanie CE, o ktérym mowa
w 8 23 ust. 1, powinno wskazywaé zgodnos$é tych wy-
magan z przepisami zastosowanymi przez producen-
ta; w takim przypadku producent powinien poda¢d
szczego6towe dane o zastosowanych przepisach w do-
kumentacji lub instrukcjach wymaganych przez te

przepisy.
Rozdziat 5
Przepisy przejsciowy i koncowy

8 25. Wartosci dopuszczalne gwarantowanego po-
ziomu mocy akustycznej maszyn, o ktérych mowa
w zatgczniku nr 1 do rozporzadzenia, oraz etapy, w kto-
rych bedg obowiagzywaé, okresla zatacznik nr 5 do roz-
porzadzenia.

8 26. Rozporzadzenie wchodzi w zycie z dniem uzy-
skania przez Rzeczpospolitg Polska cztonkostwa w Unii
Europejskie;j.

Minister Gospodarki, Pracy i Polityki Spoteczne;j:
J. Hausner

Zataczniki do rozporzadzenia Ministra Gospodarki, Pracy
i Polityki Spotecznej z dnia 2 lipca 2003 r. (poz. 1316)

Zatacznik nr 1

WYKAZ URZADZEN PODLEGAJACYCH OGRANICZENIU EMISJI HALASU

1. Dzwigi budowlane towarowe do transportu to-
wardow (napedzane silnikiem spalinowym)

Mechanicznie napedzane, instalowane tymczaso-
wo (przejsciowo) dziwigi budowlane obstugiwane
przez osoby, ktdre sg upowaznione do przebywania na
placach przygotowania technicznego i placach budo-
wy, przeznaczone do pracy:

1) przy okreslonych poziomach wytadunku, posiada-
jace platforme:

a) zaprojektowang tylko do transportowania towa-
row,

b) umozliwiajgcag pracownikom dostep podczas ta-
dowania i roztadowania,
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c) umozliwiajgcg dostep i poruszanie sie upowaz-
nionym pracownikom podczas budowy, rozbiér-
ki i konserwacji,

d) prowadzong,

e) poruszajgcag sie pionowo lub odchylong maks.
15° od pionu,

f) podtrzymywana lub utrzymywana przez: drut, li-
ne, tancuch, gwintowany trzpien i nakretke, me-
chanizm zebatkowy, hydrauliczny podnosnik
(bezposrednio lub posrednio) lub zaczep rozsu-
wany

— gdzie maszty wymagaja albo nie wymagajg podtrzy-
mywania przez oddzielne konstrukcje lub

2) przy jednym gérnym podescie lub roboczej po-
wierzchni rozciggajacej sie na koncu prowadnicy
(dach), posiadajgce urzadzenie nosne:

a) zaprojektowane tylko do transportu towaroéw,

b) zaprojektowane tak, aby nie byto potrzeby
wchodzenia podczas tadowania i roztadowywa-
nia lub konserwacji, budowy i rozbiérki,

c) na ktére personel nie ma wstepu,
d) prowadzone,

e) przeznaczone do poruszania sie pod dowolnym
katem wzgledem pionu, lecz nie wigkszym niz
30°,

f) utrzymywane przez stalowa line i wymuszony
uktad napedowy,

g) sterowane przez sterowniki statoci$nieniowe,
h) niekorzystajace z jakiejkolwiek przeciwwagi,

i) posiadajace maksymalne dopuszczalne obcigze-
nie 300 kg,

j) posiadajagce maksymalng predkos¢ 1 m/s

— gdzie prowadnice wymagaja podtrzymywania przez
oddzielna konstrukcje.

2. Maszyna do zageszczania (tylko walce wibracyjne
i niewibracyjne, ptyty wibracyjne i wibracyjne ubijaki)

Maszyna, ktdra zageszcza materiaty, kruszywo skal-
ne, grunt lub jest stosowana przy uktadaniu nawierzch-
ni asfaltowej i dziata przez watowanie, ubijanie lub
dziatanie wibracyjne organu roboczego. Maszyna ta
moze byé samobiezna, holowana, prowadzona lub
moze by¢ wyposazeniem maszyny nosnej. Maszyny do
zageszczania dziela sig na:

1) walce obstugiwane przez operatora — samobiezne
maszyny do zageszczania z jednym lub wiecej me-
talowymi cylindrami lub gumowymi oponami; sta-
nowisko operatora jest integralng cze$cig maszyny;

2) walce prowadzone — samobiezne maszyny zagesz-
czajagce z jednym lub wiecej metalowymi cylindra-
mi lub gumowymi oponami, w ktérych urzadzenia
sterujgce jazda, kierunkiem jazdy, hamowaniem
i wibracjg sg umieszczone w taki sposoéb, ze maszy-

ny sa sterowane przez towarzyszacego im operato-
ra lub przez zdalne urzadzenia sterujace;

3) walce holowane — maszyny do zageszczania z jed-
nym lub wiecej metalowymi cylindrami lub gumo-
wymi oponami, ktdre nie posiadajg niezaleznego
uktadu napedowego, a stanowisko operatora po-
winno by¢ umiejscowione na ciggniku;

4) ptyty wibracyjne i ubijaki wibracyjne — maszyny do
zageszczania, zwtaszcza z ptaskimi talerzowymi
podstawami, ktore wibrujg; sa one sterowane
przez towarzyszacego operatora lub stanowig wy-
posazenie maszyny nosnej;

5) ubijaki eksplozyjne — maszyny do zageszczania,
gtéwnie z ptaskg podktadka jako narzedziem za-
geszczajagcym, ktére jest poruszane w kierunku
przewaznie pionowym przez gwattowny wzrost ci-
$nienia; maszyna jest sterowana przez towarzyszg-
cego operatora.

3. Agregat sprezarkowy (< 350 kW)

Dowolna maszyna przeznaczona do uzytku z za-
miennym wyposazeniem, ktéra spreza powietrze, gazy
lub pary do cisnienia wyzszego niz ci$nienie wlotowe.
Agregat sprezarkowy zawiera sprezarke wtasciwg, zro-
dto napedu i dowolne wyposazenie lub urzadzenia
uzupetniajgce, ktore sg potrzebne do bezpiecznego
dziatania sprezarki.

Sprezarkami nie sg urzadzenia:

1) wentylatory — urzadzenia wytwarzajace cyrkulacje
powietrza przy nadci$nieniu nie wiekszym niz
110 000 pascali;

2) pompy prézniowe — przyrzady lub urzgdzenia do
odsysania powietrza z zamknietej, oddzielonej
przestrzeni o ci$nieniu nieprzekraczajacym cisnie-
nia atmosferycznego;

3) gazowe silniki turbinowe.

4. Reczna kruszarka do betonu i mtoty napedzane
(dowolnym sposobem)

Reczna kruszarka do betonu i mtot uzywany do wy-
konywania pracy na placach budowy i terenach prac
z zakresu inzynierii lgdowej i wodne;.

5. Wciaggarka budowlana (napedzana silnikiem
spalinowym)

Mechanicznie napedzane, okresowo instalowane
urzadzenie podnoszace, z wyposazeniem umozliwiaja-
cym podnoszenie i opuszczanie zawieszonego obcig-
zenia.

6. Spycharka (< 500 kW)
Samobiezna maszyna kotowa lub gasienicowa uzy-

wana do wywierania sity pchajacej lub ciggnacej za po-
mocg zamontowanego wyposazenia.
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7. Wywrotka (< 500 kW)

Samobiezna maszyna kotowa lub gasienicowa po-
siadajgca otwarte nadwozie, ktora albo transportuje
i zrzuca na usypisko materiat albo go rozrzuca. Wy-
wrotki moga byé wyposazane w integralny osprzet sa-
mozatadoweczy.

8. Koparka hydrauliczna lub linowa (< 500 kW)

Samobiezna maszyna gasienicowa lub kotowa po-
siadajaca nadwozie zdolne do obrotu o minimum 360°,
ktora stuzy do kopania, obraca sie wzgledem osi pio-
nowej i przenosi oraz zrzuca na usypisko materiat za
pomoca tyzki przymocowanej do wysiegnika i ramie-
nia lub wysiegnika teleskopowego, bez poruszania ra-
my czy podwozia, podczas jakiegokolwiek cyklu robo-
czego maszyny.

9. Koparko-tadowarka (< 500 kW)

Samobiezna maszyna kofowa lub gasienicowa
o gtéwnej strukturze nosnej przeznaczonej do przeno-
szenia zarowno osprzetu tadowarki czotowej zamonto-
wanego z przodu, jak i osprzetu koparki podsiebiernej
zamontowanego z tytu. Maszyna uzywana jako kopar-
ka normalnie kopie ponizej poziomu ziemi tyzka poru-
szang w kierunku maszyny. tyzka koparki podnosi, ob-
raca i wysypuje materiat, podczas gdy maszyna jest
nieruchoma. Maszyna uzywana jako tadowarka — ta-
duje lub kopie przez jazde do przodu i podnosi, przeno-
si i wysypuje materiat.

10. Rowniarka (< 500 kW)

Samobiezna maszyna kotowa o nastawnym ostrzu,
umieszczonym pomiedzy przednia i tylng osig, ktore
tnie, przesuwa i rozrzuca materiat podtoza, zgodnie
z zatozonymi wymaganiami.

11. Zmechanizowana hydrauliczna przetwornica
ci$nienia

Dowolna maszyna z wymiennym wyposazeniem,
ktdra spreza ptyny do cisnienia wyzszego niz cisnienie
doptywowe. Oznacza to uktad sktadajacy sie ze zrédta
napedu, pompy ze zbiornikiem lub bez zbiornika i akce-
soriow (np. urzadzenia sterujgce, zawdr odcigzajacy).

12. Ugniatarka wysypiskowa typu tadowarkowe-
go z tyzka (< 500 kW)

Samobiezna kotowa maszyna zageszczajaca,
majaca z przodu zamontowany osprzet tadowarkowy
z tyzka, posiadajgca stalowe kota (bebny), zaprojekto-
wana przede wszystkim do zageszczania, przesuwania,
rownania i tadowania gleby lub odpadéw na wysypi-
sku.

13. Kosiarki do trawy, z wytaczeniem sprzetu rol-
nego i lesnego, urzadzen wielofunkcyjnych, z podsta-
wowym uktadem napedowym, ktéry ma zainstalowa-
na moc wieksza niz 20 kW

Maszyna prowadzona lub przeznaczona do jazdy
na niej, stfuzgca do $cinania trawy, lub maszyna z wy-

posazeniem dodatkowym do $cinania trawy, w ktorej
urzgdzenie tnace operuje w ptaszczyznie, w przyblize-
niu rownolegtej do ziemi, i wykorzystuje poziom
gruntu do okreslania wysokosci ciecia regulowanej
za pomocg przestawiania két, poduszki powietrznej
lub ptdz, gdzie wykorzystuje sie silnik spalinowy lub
silnik elektryczny jako zrodto napedu. Urzadzenia
tnace to:

1) sztywny element tnacy lub

2) niemetalowa zytka (zytki), swobodnie obracajacy
sie na czopie ndz (noze) o energii kinetycznej wiek-
szej niz 10 J kazdy; energia kinetyczna jest okresla-
na wedfug normy EN 786:1997, zatgcznik B.

Jest to takze prowadzona lub przystosowana do
jazdy na niej maszyna do ciecia trawy lub maszyna
z dodatkowym wyposazeniem do ciecia trawy, gdzie
urzadzenie tngce obraca sie wokot poziomej osi, obci-
nanie zas jest wynikiem wspoétdziatania ze sztywnym
pretem tnagcym lub nozem (kosiarka walcowa).

14. Przycinarka do trawnikow (przycinarki krawe-
dziowe do trawnikéw)

Maszyna zasilana elektrycznie prowadzona lub
trzymana w reku, przeznaczona do ciecia trawy, z tna-
cym elementem, elementami z niemetalowej linki (li-
nek) lub swobodnie obracajgcymi sie na osi niemeta-
lowymi nozami, o energii kinetycznej nie wiekszej niz
10 J kazdy, przeznaczona do ciecia trawy lub podob-
nej miegkkiej roslinnosci. Tnacy element (elementy)
operuje (operujg) w ptaszczyznie w przyblizeniu réw-
nolegtej do ziemi (przycinarka do trawy) lub prostopa-
dtej do ziemi (przycinarka krawedziowa do trawy).
Energie kinetyczng maszyny okresla zatgcznik B do
normy EN 786:1997.

15. Wézki podnosnikowe, napedzane silnikiem
spalinowym, z przeciwwaga (z wytaczeniem innych
wozkow podnosnikowych z przeciwwaga, z obcigze-
niem nominalnym nie wiekszym niz 10 ton)

Wodzek kotowy, napedzany silnikiem spalinowym
i z osprzetem podnosnikowym (maszt, ramie telesko-
powe lub ramie przegubowe). Do wézkéw podnos$ni-
kowych zalicza sie:

1) wozki do ciezkiego terenu przeznaczone przede
wszystkim do dziatania na nieulepszanym natural-
nym terenie lub na terenie ulepszonym (np. place
przygotowania technicznego);

2) inne wozki, z wyjatkiem budowanych specjalnie
przystosowanych do transportu kontenerow.

16. tadowarki (< 500 kW)

Samobiezna maszyna kotowa lub gasienicowa, po-
siadajgca wtasny zamontowany z przodu osprzet tado-
warkowy z tyzka, ktorg sie napetnia lub ktéra stuzy do
kopania za pomoca ruchu maszyny do przodu, nastep-
nie tyzke sie podnosi do przewiezienia materiatu i roz-
tadowania.
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17. Zuraw samojezdny

Zuraw z wtasnym napedem, zdolny do przemiesz-
czania sie na nieutwardzonych drogach z obcigzeniem
lub nieobcigzony, wykorzystujgcy grawitacje do za-
chowania statecznosci. Zuraw samojezdny dziata na
oponach, gasienicach lub z innymi samojezdnymi
urzgdzeniami. W ustalonej pozycji moze by¢ podtrzy-
mywany przez podpory zewnetrzne lub inne wyposa-
zenie powiekszajace jego stabilnosé. Nadwozie zura-
wia samojezdnego moze by¢ typu petnoobrotowego,
ograniczonego obrotu lub nieobrotowe; jest wyposa-
zony w jedng lub wiecej wciggarke lub hydrauliczne
cylindry do podnoszenia i opuszczania wysigegnika i ta-
dunku. Samojezdne zurawie sg wyposazane zgodnie
z projektem albo w wysiegnik teleskopowy, wysiegnik
przegubowy, wysiegnik kratownicowy lub ich kombi-
nacje, aby mogt byé on tatwo opuszczany. tadunki za-
wieszone na wysiegniku moga by¢ przemieszczane
przez zespoty wielokrgzkow haka lub inne urzadzenia
do podnoszenia tadunku podczas wykonywania spe-
cjalnych prac.

18. Redlica motorowa (< 3 kW)

Zaprojektowana do kierowania przez pieszego ope-
ratora samobiezna maszyna:

1) z kotem (kotami) podporowym lub bez kota podpo-
rowego, utrzymujgcym koto (kota) w taki sposob,
aby jej napedzane elementy robocze dziataty jak
narzedzia kopigce (motyka motorowa);

2) napedzana przez jedno koto lub kilka két bezposred-
nio uruchamianych od silnika i wyposazona w na-
rzedzia kopigce (motorowa motyka z napedzanym
kotem/kotami).

19. Uktadarka do nawierzchni (z wyjatkiem ukta-
darki wyposazonej w listwe do intensywnego zagesz-
czania)

Samojezdna maszyna do budowy drég uzywana
w celu uktadania warstw materiatu budowlanego, ta-
kiego jak mieszanka bitumiczna, beton i zwir.

20. Agregat pradotwoérczy (< 400 kW)

Urzadzenie sktadajace sie z silnika spalinowego na-
pedzajagcego obrotowy generator zapewniajacy ciggte
dostarczanie energii elektryczne;.

21. Zuraw wiezowy

Zuraw z obracajgcym sie wokdt osi wysiegnikiem
umieszczonym na szczycie wiezy, ktora stoi w przybli-
zeniu pionowo w pozycji roboczej. Urzadzenie jest wy-
posazone w $rodki do podnoszenia i opuszczania za-
wieszonego tadunku oraz do ruchu tego tadunku po-
przez zmiang promienia na wysiegniku, obracania
i przesuwania catego urzadzenia. Urzadzenie nieko-
niecznie musi wykonywac wszystkie te ruchy. Urzadze-
nie moze by¢ instalowane w statej pozycji lub wyposa-
zone w srodki do przemieszczania lub wspinania sie.

22. Urzadzenie z zespotem wirujagcym wytwarzaja-
ce prad spawalniczy

Obrotowe urzadzenie, ktére wytwarza prad spawal-
niczy.

Pomiary mocy akustycznej urzadzen wymienio-
nych w tym zatgczniku powinny byé wykonane zgod-
nie z procedurami badawczymi okreslonymi w zatgcz-
niku nr 3 do rozporzadzenia.

Zatacznik nr 2

URZADZENIA PODLEGAJACE TYLKO OZNACZENIU GWARANTOWANEGO POZIOMU MOCY AKUSTYCZNEJ

1. Podest ruchomy z silnikiem spalinowym

Urzadzenie sktadajace sie z: niewielkiego podestu
roboczego, urzadzenia nosnego o zmiennej dtugosci
i podwozia. Podest roboczy stanowi ogrodzong po-
wierzchnie lub klatke, ktéra moze by¢ przemieszczana
pod obcigzeniem do wymaganego potozenia robocze-
go. Urzadzenie nosne o zmiennej dtugosci jest pota-
czone z podwoziem i podtrzymuje podest roboczy, co
pozwala na przemieszczenie podestu roboczego do
wymaganego potozenia.

2. Wycinarka krzakéw
Reczne przenos$ne urzadzenie napedzane silnikiem

spalinowym z zamocowanym obrotowym ostrzem wy-
konanym z metalu lub plastiku przeznaczone do s$cina-

nia chwastoéw, zarosli, matych drzewek i podobnej ro-
slinnosci. Element tnacy dziata w ptaszczyznie w przy-
blizeniu réwnolegtej do ziemi.

3. Dzwig budowlany towarowy (z silnikiem elek-
trycznym)

Mechanicznie napedzany, instalowany tymczaso-
wo (przejsciowo). Dzwig budowlany obstugiwany
przez osoby upowaznione do przebywania na placach
przygotowania technicznego i placach budowy, prze-
znaczony do pracy:

1) przy okreslonych poziomach wytadunku, posiada-
jacy platforme:

a) zaprojektowana tylko do transportowania towa-
row,
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b) ktéra umozliwia dostep osobom podczas tado-
wania i roztadowania,

c) ktéra umozliwia dostep i poruszanie sie upowaz-
nionym osobom podczas budowy, rozbiorki
i konserwaciji,

d) prowadzong,

e) poruszajacg sie pionowo lub wzdtuz $ciezki
w obrebie maks. 15° od pionu,

f) podtrzymywang lub utrzymywang przez drut, li-
ne, tancuch, gwintowany trzpien i nakretke, me-
chanizm zebatkowy, hydrauliczny podnosnik
(bezposredni lub posredni) lub mechanizm z roz-
preznym wigzaniem

— gdzie maszty wymagaja lub nie wymagaja podtrzy-
mywania przez oddzielne konstrukcje;

2) przy jednym gérnym podescie lub roboczej po-
wierzchni umiejscowionej na koncu prowadnicy
(np. dach), wyposazony w urzadzenie nosne:

a) zaprojektowane tylko do transportu towaroéw,

b) zaprojektowane w taki sposob, aby nie byto po-
trzeby wchodzenia na nie przy tadowaniu i roz-
tadowywaniu lub konserwacji, budowie i roz-
bidrce,

c) zakazane dla oséb przez caty czas,
d) prowadzone,

e) ktére jest zaprojektowane do poruszania sie
wzdtuz $ciezki w obrebie przynajmniej 30°
wzgledem pionu, lecz moze by¢ uzyte przy do-
wolnym kacie,

f) utrzymywane przez stalowa line i wymuszony
uktad napedowy,

g) sterowane przez sterowniki typu statego cis$nie-
nia,

h) ktore nie korzysta z jakiejkolwiek przeciwwagi,

i) z maksymalnym dopuszczalnym obcigzeniem
300 kg,

j) z maksymalng predkoscig 1 m/s

— gdzie prowadnice wymagajg podtrzymywania
przez oddzielng konstrukcje.

4. Pilarka tasmowa dla potrzeb budownictwa

Napedzana elektrycznie maszyna z recznym poda-
waniem, o masie mniejszej niz 200 kg, do pitowania pi-
ta w postaci ciggtej tasmy zamontowanej na dwdch lub
wiekszej liczbie kot tasmowych i poruszajgcej sie mie-
dzy nimi.

5. Stotowa pilarka tarczowa dla potrzeb budow-
nictwa

Obrabiarka z recznym podawaniem, o masie mniej-
szej niz 200 kg, wyposazona w: pojedynczg pite tarczo-
wa (inng niz pita podcinajaca) o srednicy 350 mm lub
wiecej, az do maksymalnej srednicy 500 mm, zamoco-

wang podczas pitowania, oraz poziomy stéf. Podczas
pracy pity wszystkie czesci poziomego stotu sg zamo-
cowane na state. Pita tarczowa jest zamontowana na
poziomym nieprzechylnym wrzecionie, ktérego poto-
zenie jest state podczas pitowania. Obrabiarka ta moze
mieé¢ jedng z nastepujgcych wtasciwosci:

1) mozliwo$é podnoszenia
wzgledem stotu;

lub opuszczania pity

2) korpus obrabiarki ponizej stotu moze by¢ otwarty
lub zamkniety;

3) obrabiarka moze byé wyposazona w dodatkowy,
poruszany recznie stot przesuwny (niesgsiadujgcy
z pitg).

6. Przenosna pilarka tancuchowa

Napedzane mechanicznie narzedzie do ciecia
drewna za pomoca tahcucha tnacego i stanowigce jed-
nostke o zwartej budowie ztozonag z silnika, przyboréw
tnacych oraz uchwytdéw, zaprojektowane do podtrzy-
mywania dwiema rekami.

7. Pojazd do wysokocisnieniowego sptukiwania
i wysysania

Pojazd, ktéry moze pracowac jako wysokocisnie-
niowy sptukiwacz albo jako pojazd odsysajacy. Patrz
pojazd wysokocis$nieniowy sptukiwacz i odsysacz.

8. Maszyna do zageszczania (tylko ubijak eksplo-
zyjny)

Maszyna, ktéra zageszcza materiaty, np. kruszywo
skalne, grunt lub jest stosowana przy uktadaniu na-
wierzchni asfaltowej i dziata przez watowanie, ubijanie
lub dziatania wibracyjne organu roboczego. Maszyna
ta moze by¢é samobiezna, holowana, prowadzona lub
moze stanowié¢ wyposazenie maszyny nosnej. Maszy-
ny do zageszczania dzielg sie na:

1) walce z jezdzgcymi na nich operatorami — samo-
biezne maszyny do zageszczania z jednym lub wie-
cej metalowymi cylindrami lub gumowymi opona-
mi; stanowisko operatora jest integralng czescia
maszyny;

2) walce prowadzone — samobiezne maszyny do za-
geszczania z jednym lub wiecej metalowymi cylin-
drami lub gumowymi oponami, w ktérych urzadze-
nia sterujgce jazda, kierunkiem jazdy, hamowa-
niem i wibracjg sg umieszczone w taki sposéb, ze
maszyng powinien sterowaé towarzyszacy jej ope-
rator lub zdalne urzadzenia sterujace;

3) walce holowane — maszyny do zageszczania z jed-
nym lub wiecej metalowymi cylindrami lub gumo-
wymi oponami, ktére nie posiadajg niezaleznego
uktadu napedowego, a stanowisko operatora po-
winno byé¢ umiejscowione na ciggniku;

4) ptyty wibracyjne i ubijaki wibracyjne — maszyny
zageszczajgce, gtownie z ptaskimi talerzowymi
podstawami, ktére wibrujg; steruje nimi towarzy-
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szgcy operator lub stanowig wyposazenie maszyny
nosnej;

5) ubijaki eksplozyjne — maszyny do zageszczania
gtéwnie z ptaskg podktadka jako narzedziem za-
geszczajgcym, ktdre sg poruszane w kierunku prze-
waznie pionowym przez gwattowny wzrost cisnie-
nia — maszynag steruje towarzyszacy operator.

9. Betoniarka do mieszanki betonowej lub zapra-
wy murarskiej

Maszyna do przygotowywania mieszanki betono-
wej lub zaprawy murarskiej, bez wzgledu na wykony-
wane czynnos$ci fadowania, mieszania i oprdzniania.
Moze byé przeznaczona do pracy przerywanej lub cia-
gtej. Betoniarka do mieszanki betonowej zainstalowana
na samochodzie jest nazywana betoniarkg samochodo-
wa (zatacznik nr 3 do rozporzadzenia czesé B pkt 55).

10. Wciagarki budowlane (z silnikiem elektrycz-
nym)

Mechanicznie napedzane, okresowo instalowane
urzadzenie podnoszace z wyposazeniem umozliwiaja-
cym podnoszenie i opuszczanie zawieszonego obcig-
zenia.

11. Pompy do betonu oraz agregaty tynkarskie

Urzadzenia pompujace i narzucajace beton lub za-
prawe tynkarska z mieszalnikiem lub bez, ktére prze-
noszg materiat przez rurociagi, urzadzenie rozdziela-
jace lub rozdzielajgce wysiegniki do miejsca przezna-
czenia.

Transport jest przeprowadzany mechanicznie dla:

1) betonu — za pomoca pompy ttokowej lub wirniko-
wej;

2) zaprawy murarskiej — za pomoca: ttoka, slimaka,
przewodu gietkiego i pompy wirnikowej lub pneu-
matycznie, za pomoca sprezarki z komorg po-
wietrzna lub bez komory.

Maszyny te moga by¢ montowane na samocho-
dach, przyczepach lub specjalnych pojazdach.

12. Przenos$nik tasmowy

Tymczasowo instalowana maszyna przystosowana
do transportowania materiatu za pomoca tasmy prze-
nosnikowej napedzanej mechanicznie.

13. Urzadzenie chtodzace na pojazdach

Urzadzenie chtodnicze chtodzace przestrzen tadun-
kowa na pojezdzie kategorii N2, N3, O3 i O4.

Urzadzenie chtodnicze moze byé napedzane inte-
gralnym silnikiem napedowym, oddzielnym urzadze-
niem napedowym zamocowanym do nadwozia pojaz-
du, przez silnik napedowy pojazdu lub przez niezalezne
zroédto zasilania albo awaryjne Zzrédto zasilania.

14. Wiertnica

Maszyna uzywana do wykonywania nastepujacymi
sposobami otwordéw na placach budowy:

1) wierceniem udarowym;
2) wierceniem obrotowym;

3) wierceniem obrotowo-udarowym.

Wiertnice podczas wiercenia pozostajg w jednym
miejscu. Przemieszczanie sie z jednego miejsca pracy
do drugiego odbywa sie za pomocga ich wtasnego na-
pedu. Samobieznymi wiertnicami sa urzadzenia za-
montowane na: platformach, podwoziach kotowych,
ciggnikach kotowych, ciggnikach gasienicowych i pod-
stawach na ptozach (ciggnietych przez wciggarke).

W przypadku gdy wiertnice sg zamontowane na
platformach, ciggnikach kotowych oraz przyczepach
lub osadzane na kotach, transportowanie moze by¢
przeprowadzone przy wyzszych predkosciach i po dro-
gach publicznych.

15. Urzadzenie do zatadunku i roztadunku siloséw
lub cystern samochodowych

Urzadzenia z napedem, z silosem lub cysterng do
zatadunku i roztadunku ptynéw lub materiatu masowe-
go luzem za pomoca pomp lub podobnego wyposaze-
nia, zainstalowane na silosach lub cysternach samo-
chodowych.

16. Kontener do gromadzenia szkta

Kontener zbudowany z dowolnego materiatu, uzy-
wany do zbierania butelek, wyposazony co najmniej
w jeden otwdr przeznaczony do zbiorki butelek i drugi
do oprdzniania kontenera.

17. Reczna kosiarka do trawy (podcinarka krawe-
dziowa do trawy)

Przenosne urzadzenie napedzane silnikiem spali-
nowym trzymane w rekach podczas jego uzywania,
wyposazone w obrotowe narzedzie tnace: gietka linke
(linki), sznurek (sznurki) lub podobne niemetalowe ele-
menty elastyczne jest przeznaczone do $cinania chwa-
stéw, trawy lub podobnej migkkiej roslinnosci. Narze-
dzie tnace operuje w ptaszczyznie w przyblizeniu row-
nolegtej do ziemi (kosiarka do trawy) lub prostopadtej
do ziemi (podcinarka krawedziowa do trawy).

18. Przycinarka do zywoptotu

Przeznaczone do uzywania przez operatora reczne
urzadzenie z wtasnym napedem z ostrzem tngcym
sktadajgcym sie z jednego lub wiecej elementow wy-
konujgcych ruch posuwisto-zwrotny, stosowane do
przycinania zywoptotow i krzakow.

19. Wysokocisnieniowe maszyny do sptukiwania

Pojazd wyposazony w urzgdzenie do mycia kana-
tow sciekowych lub podobnych instalacji za pomoca
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wysokocisnieniowego strumienia wody. Urzadzenie to
moze by¢ montowane na podwoziu samochodu cieza-
rowego lub wyposazone we wtasne podwozie; zamo-
cowane na state lub demontowane jak w konstrukcjach
uktadéw z wymiennym nadwoziem.

20. Wysokocisnieniowa maszyna wodnostrumie-
niowa

Maszyna z dyszami lub innymi otworami powodu-
jacymi wzrost predkosci wyptywu, ktére pozwalaja
wodzie z domieszkami lub bez tworzyé swobodny
strumien. Uzywajac ogdlnego okreslenia, sg to wyso-
kocisnieniowe maszyny strumieniowe, ktére sktadaja
sie z napedu, generatora cisnienia, przewodow giet-
kich, urzadzen rozpylajacych, mechanizmoéw zabez-
pieczajacych, urzadzen sterujacych i pomiarowych.
Wysokoci$nieniowe wodnostrumieniowe maszyny
moga byé:

1) ruchome — przewozne, tatwo transportowane, za-
projektowane do uzycia na réznie uksztattowanym
terenie; sg one wyposazone we wtasne podwozie
lub montowane na pojezdzie; wszystkie potrzebne
przewody zasilajgce sg elastyczne i tatwo rozta-
czalne;

2) stacjonarne — przeznaczone do uzycia w dtuzszym
okresie, z odpowiednim wyposazeniem, zdolne do
przemieszczania na inne miejsce; montowane s3g
na ptozach lub ramie, z przewodem zasilania
umozliwiajacym roztgczanie.

21. Mifot hydrauliczny

Urzadzenie z hydraulicznym zrédtem zasilania
(sprezarka, cisnieniowy agregat olejowy) do przyspie-
szania ruchu ttoka (czasami wspomagany gazem), kto6-
ry nastepnie uderza w narzedzie. Fala ci$nieniowa wy-
wotana przez dziatanie kinetyczne przeptywa przez na-
rzedzie do materiatu, co powoduje jego kruszenie. Do
zasilania hydraulicznego stosowany jest olej pod ci-
$nieniem. Kompletne urzadzenie — nos$nik (mtot) jest
sterowane przez operatora siedzagcego w kabinie no-
$nika.

22. Wycinarka do fug

Ruchoma maszyna przeznaczona do wycinania fug
w betonie, asfalcie i podobnych nawierzchniach dro-
gowych za pomoca tarczy tnacej obracajacej sie z duza
predkoscia. Ruch do przodu wycinarki moze byé¢ reali-
zowany:

1) recznie;
2) recznie z mechanicznym wspomaganiem;
3) przez naped wtasny.
23. Dmuchawa do lisci
Maszyna z napedem do oczyszczania trawnikdw,

$ciezek, drég i ulic, ze znajdujgcych sie na nich lisci lub
innego materiatu za pomocag przeptywu powietrza

o duzej predkosci. Moze byé przeno$sng maszyna (trzy-
mana w reku) lub maszyng przewozna.

24. Zbierarki do lisci

Maszyna z napedem, odpowiednia do zbierania li-
sci lub innych odpaddw przy uzyciu urzadzenia zasysa-
jacego sktadajgcego sie ze Zzrdédta zasilania, ktore wy-
twarza podcisnienie wewnatrz maszyny w koncéwce
ssacej i ze zbiornika na zebrany materiat. Moze by¢ ma-
szyna przenos$na (trzymana w reku) lub maszyng prze-
wozna.

25. Wozki podnosnikowe napedzane silnikiem
spalinowym z przeciwwaga (z wytaczeniem innych
woézkéw podnosnikowych z przeciwwaga, nominal-
nym obcigzeniem nie wiekszym niz 10 ton)

Wézek kotowy napedzany silnikiem spalinowym
i z osprzetem podnos$nikowym (maszt, ramie telesko-
powe lub ramie przegubowe). Sj to:

1) wozki do ciezkiego terenu, przeznaczone przede
wszystkim do dziatania na nieulepszanym natural-
nym terenie lub na terenie ulepszonym (np. place
przygotowania technicznego);

2) inne wézki, z wyjatkiem wdzkdw przeznaczonych
specjalnie do transportu konteneréw.

26. Samojezdny kontener na odpady

Zamykany pokrywa zbiornik na kotach, przeznaczo-
ny do czasowego gromadzenia odpadodw.

27. Uktadarka do nawierzchni (wyposazona w li-
stwe do intensywnego zageszczania)

Samojezdna maszyna do budowy drég, uzywana
w celu uktadania warstw materiatu budowlanego, ta-
kiego jak mieszanka bitumiczna, beton i zwir.

28. Urzadzenia do palowania

Urzadzenia do instalowania i do wyciggania pali,
np. mtoty udarowe, wyciaggacze, wibratory lub statycz-
ne urzadzenia pchajaco-ciggnace sktadajace sie z ze-
spotu maszyn oraz wyposazenia uzywanego do wbija-
nia lub wyciaggania pali, w sktad ktérego wchodza réw-
niez:

1) wiertnice stosowane przy palowaniu, sktadajace
sie z maszyny nosnej (ggsienicowej, kotowej lub
przystosowanej do jazdy po szynach), ruchomej
rury spustowej jako wyposazenia maszyny jak
i uktadu rur spustowych lub uktadu prowadnico-
wego;

2) wyposazenie uzupetniajgce, np. palowe kotpaki,
hetmy, ptyty, cztony napedzane, urzadzenia zaci-
skowe, urzadzenia do przenoszenia pali, palowe
prowadnice, ostony akustyczne oraz urzadzenia
pochtaniajgce uderzenia i drgania, zasilane prze-
twornice/pradnice i osobowe urzadzenia dzwigo-
we lub platformy.
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29. Uktadarka do rur

Samobiezna maszyna gasienicowa lub kotowa
specjalnie zaprojektowana do przenoszenia i uktadania
rur oraz przewozenia wyposazenia do uktadania ruro-
ciggu. Maszyna, ktérej konstrukcja jest oparta na cia-
gniku, posiada specjalnie zaprojektowane zespoty, ta-
kie jak: nadwozie, gtéwna rama, przeciwwaga, wysie-
gnik i mechanizm podnoszenia tadunku oraz boczny
wysiegnik obracajacy sie na pionowym czopie.

30. Maszyny gasienicowe do pracy na $niegu

Samobiezna maszyna gasienicowa uzywana do
pchania lub holowania na $niegu i lodzie, dzigki sile
wywieranej przez zamontowane wyposazenie.

31. Agregat pradotwoérczy (400 kW)

Urzadzenie sktadajace sig z silnika spalinowego na-
pedzajacego obrotowy generator, zapewniajacy ciggte
dostarczanie energii elektrycznej.

32. Zamiatarka zmechanizowana

Maszyna zamiatajgco-zbierajaca posiadajgca wy-
posazenie do zmiatania $mieci i odpadow na sciezke
wlotowego otworu ssacego. Smiecie sg nastepnie
przenoszone pneumatycznie za pomocag strumienia
powietrza o duzej predkosci lub przez mechaniczny
uktad podnoszenia, do samowytadowczego kosza
zbierajgcego. Zamiatajagce i zbierajgce urzadzenia
moga by¢ albo montowane na podwoziach samocho-
déw ciezarowych albo wyposazane we wtasne pod-
wozie. Wyposazenie moze by¢ state lub demontowal-
ne, co ma miejsce w przypadku wymiennego uktadu
nadwozia.

33. Pojazd do zbierania odpadéw

Pojazd przeznaczony do zbierania i transportowa-
nia odpadow komunalnych, tadowany z konteneréw
lub recznie. Pojazd moze byé wyposazony w mecha-
nizm zageszczajacy. Pojazd do zbierania odpadow skta-
da sie z podwozia z kabing, na ktorym jest montowane
nadwozie. Pojazd ten moze byé wyposazony w urzg-
dzenie do podnoszenia kontenera.

34. Frezarka do nawierzchni drogowych

Samobiezna maszyna uzywana do zdejmowania
materiatu z utozonych nawierzchni drogowych, z wy-
korzystaniem napedzanego bebna, na ktérego po-
wierzchni sg zamocowane frezujace narzedzia; bebny
tnace obracaja sie podczas operacji $cinania.

35. Kultywator (gruntofreza)

Prowadzona lub przystosowana do jazdy na niegj
napedzana maszyna, ktdéra wykorzystuje poziom grun-
tu do okreslania gtebokosci spulchniania, i ktdra jest
wyposazona w zespo6t dostosowany do przecinania lub
zdrapywania powierzchni trawnika w ogrodach, par-
kach i innych podobnych obszarach.

36. Strzepiarka wiorownica

Stacjonarna maszynaz napedem, majacajedno lub
wiecej urzadzen tngcych, przystosowanych do roz-
drabniania masowych materiatéw organicznych na
mniejsze kawatki. Sktada sie ona z wlotowego otworu
zasilajacego, przez ktéry jest wktadany materiat (ktory
moze by¢ trzymany przez przyrzad lub nie), urzadzenia,
ktore tnie materiat dowolnym sposobem (cieciem, ra-
baniem, miazdzeniem i innymi sposobami) i roztadun-
kowej rynny zsypowej, przez ktdrag pociety materiat jest
wytadowywany; moze by¢ dotgczone urzadzenie do
zbierania.

37. Maszyna do usuwania $niegu z wirujacymi na-
rzedziami, samojezdna z wytaczeniem osprzetow

Maszyna, ktéra moze usuwaé $nieg z obszaréw ru-
chu miejskiego przez zastosowanie wirujgcego urza-
dzenia zgarniajacego $nieg, ktory jest nastepnie wyrzu-
cany przez dmuchawe.

38. Pojazd z urzadzeniem wysysajacym

Pojazd wyposazony w urzadzenie do zbierania
wody, btota, szlamu, odpadow lub podobnego mate-
riatu z kanatéw $ciekowych lub podobnych instalacji
za pomoca podcisnienia. Urzadzenie moze by¢ albo
zamontowane na podwoziu samochodu ciezarowego
lub wyposazone w jego wtasne podwozie. Wyposaze-
nie moze by¢ zamontowane na state lub demontowa-
ne, jak w przypadku uktadéw z wymiennym nadwo-
ziem.

39. Koparka do rowow

Maszyna samobiezna, przystosowana do jazdy na
niej lub kierowana przez pieszego, gasienicowa lub ko-
towa, majaca z przodu lub z tytu zamontowany osprzet
koparkowy i wyposazenie; maszyna jest przede
wszystkim zaprojektowana do ciggtego kopania ro-
woOw poprzez ruch maszyny.

40. Betoniarka samochodowa

Pojazd, ktory jest wyposazony w gruszke do trans-
portu gotowej mieszanki betonowej z wytworni beto-
nu na plac budowy; gruszka moze sie obracaé podczas
jazdy pojazdu lub pozostawaé bez ruchu. Gruszka jest
oproézniania przez jej obroty, napedzana przez silnik na-
pedowy pojazdu lub przez silnik dodatkowy.

41. Zespolona pompa wodna (nie do uzywania pod
woda)

Maszyna sktadajaca sie z pompy wodnej i uktadu
napedowego. Pompa wodna oznacza maszyne do pod-
noszenia wody z nizszego do wyzszego poziomu ener-
getycznego.

Wartos$¢ poziomu mocy akustycznej uznaje sie za
gwarantowang na podstawie pomiaréw, ktére powin-
ny by¢ wykonane zgodnie z procedurg badawczg okre-
$long w zataczniku nr 3 do rozporzadzenia.
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Zatacznik nr 3

METODY POMIARU HALASU EMITOWANEGO PRZEZ URZADZENIA

Podczas badania urzadzenia danego typu produ-
cent lub jego upowazniony przedstawiciel moze wy-
braé jedna z podstawowych norm, dotyczacych wyzna-
czania emisji hatasu, wymienionych w czesci A tego
zatagcznika, i zastosowac warunki pracy dla danego ty-
pu urzadzenia, okreslone w czesci B tego zatacznika.

W przypadku watpliwos$ci powinna by¢ uzyta zale-
cana podstawowa norma emisji hatasu okreslona
w czesci B tego zatacznika tacznie z opisanymi warun-
kami pracy urzadzenia.

Czesc A

Podstawowe normy dotyczace wyznaczania emisji hatasu dla kazdego typu urzadzenia,
wymienionego w zatgcznikach nr 1i 2 do rozporzadzenia

1. Podstawowymi normami stosowanymi do okresla-
nia poziomu mocy akustycznej urzadzenia sg nor-
my:

— PN-EN ISO 3744:1999,
— PN-EN ISO 3746:1999.

1.1. Normy wymienione w pkt 1 moga by¢ zastosowa-
ne z uwzglednieniem ponizszych informacji do-
datkowych do wyznaczania poziomu mocy aku-
stycznej zrédet hatasu na podstawie pomiaru ci-
$nienia akustycznego na powierzchni pomiaro-
wej otaczajacej to zrodto.

1.2. Niepewnos$¢ pomiaru nie jest brana pod uwage
w procedurach oceny zgodnosci w fazie projekto-
wania urzadzenia.

2. Praca zrodta (hatasu) podczas pomiarow.

2.1. Predkos$é wentylatora.

Jesli silnik urzadzenia lub jego uktad hydraulicz-
ny jest wyposazony w wentylator (wentylatory),
powinien by¢é on wtaczony podczas pomiardw.
Predko$¢ wentylatora jest ustalana i podana
przez producenta urzgadzenia w sprawozdaniu
z badan; pomiary beda wykonane przy predkosci
wentylatora zgodnie z jednym z nastepujgcych
warunkow:

2.1.1. Jezeli naped wentylatora jest wprost pobrany
z silnika lub uktadu hydraulicznego (np. przez
naped pasowy), powinien dziata¢ podczas ba-
dan;

2.1.2. Jezeli wentylator moze pracowaé przy kilku

okreslonych predkosciach, pomiary powinny

by¢ wykonane w nastepujacy sposob:

a) przy jego maksymalnej roboczej predkosci
lub

b) w pierwszej probie z niepracujgcym wentyla-
torem i w drugiej probie z wentylatorem pra-
cujacym z maksymalng predkoscia; wyniko-
wy poziom ci$nienia akustycznego LpA obli-
cza sig wedtug wzoru:

Loa=101g {0,3x 1097 LpA0% + 0,7 x 100" LpA,100%}

gdzie poszczegdlne symbole oznaczaja:

L,a0% — Poziom cisnienia akustycznego okre-
slony z wentylatorem niepracujgcym,

L,a,100% — POZiom cisnienia akustycznego okre-
$lony przy maksymalnej predkosci
obrotowej wentylatora;

2.1.3. Gdy naped wentylatora pracuje z predkoscia re-
gulowang zmienng w sposéb ciagty, préba po-
winna by¢ przeprowadzona albo stosownie do
pkt 2.1.2 lub z predkoscig wentylatora podang
przez producenta przy nie mniejszej niz 70 %
predkosci maksymalne;j.

2.2. Pomiary podczas pracy bez obciagzenia.

2.2.1. W celu wykonania pomiaréw podczas pracy bez
obcigzenia silnik i uktad hydrauliczny urzadze-
nia powinny by¢ rozgrzane zgodnie z instrukcja
oraz powinno sie przestrzegaé przepiséw bez-
pieczenstwa. Pomiary nalezy przeprowadzaé,
gdy urzadzenie jest nieruchome, bez urucha-
miania dziatania osprzetu roboczego czy me-
chanizmu jazdy (poruszanie sie dla potrzeb ba-
dan); silnik powinien pracowaé¢ z predkoscia
znamionowg odpowiadajgcg mocy netto.

2.2.2. Moc netto oznacza moc w kW uzyskana na sta-
nowisku badawczym na koncu watu korbowego
lub jego rownowaznika, pomierzong zgodnie
z metoda pomiaru mocy silnikdéw wewnetrzne-
go spalania dla pojazdéw drogowych, po odje-
ciu mocy wentylatora chtodzacego silnik.

2.2.3. Maszyna jest wyposazona w silnik indukcyjny,
jezeli jest zasilana przez generator lub z elektrycz-
nej sieci zasilajacej, czestotliwosé pradu zasilaja-
cego podana przez producenta powinna by¢ sta-
bilna w granicach +1 Hz. Jezeli maszyna jest wy-
posazona w silnik komutatorowy, powinna byé
zasilana napieciem w granicach +1 % napigecia
znamionowego, podanego przez producenta.

2.2.4. Napiecie zasilania jest mierzone na wtyku kabla

nieroztgczalnego lub na koncu przewodu zasila-
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jacego albo na przytaczu maszyny, jezeli jest za-
stosowany kabel roztgczalny. Ksztatt fali pradu
zasilajgcego z generatora powinien by¢ podob-
ny do otrzymywanego z sieci. Jezeli maszyna
jest zasilana z akumulatora, akumulator powi-
nien byé catkowicie natadowany. Predkos$é ob-
rotowg podczas pomiaréw i odpowiadajaca
moc netto ustala producent urzadzenia oraz po-
daje w raporcie z badan.

Jezeli urzadzenie jest wyposazone w kilka silni-
kéw, powinny one pracowacé jednoczesnie pod-
czas badan. Jezeli jest to niemozliwe, pomiary
powinny byé¢ wykonane dla kazdej mozliwej
kombinacji pracy silnika (silnikéw).

2.3. Pomiary urzadzenia obcigzonego.

2.3.1. Przed wykonaniem pomiaréw urzadzenia ob-
cigzanego silnik i uktad hydrauliczny urzadzenia
powinny by¢ rozgrzane zgodnie z instrukcjami
przy zachowaniu wymagan bezpieczenstwa.
Zadne urzadzenie sygnalizacyjne, w szczegol-
nosci sygnat ostrzegajacy lub alarm cofania, nie
powinno dziataé¢ podczas pomiaréw.

2.3.2. Obroty lub predko$é¢ urzgdzenia podczas po-
miaréow powinny byé zapisywane i podane
w sprawozdaniu z badan.

2.3.3. Jezeli urzadzenie jest wyposazone w kilka silni-
kéw lub agregatéw, powinny one pracowac jed-
noczesnie podczas badan. Jezeli jest to niemoz-
liwe, powinna by¢ zbadana kazda mozliwa kom-
binacja silnika (silnikéw) lub agregatow.

2.3.4. Dla kazdego typu urzadzenia, ktére bedzie bada-
ne pod obcigzeniem, nalezy ustali¢ wtasciwe
warunki, ktére beda powodowaé obcigzenia
zblizone do obcigzen spotykanych w rzeczywi-
stych warunkach pracy urzadzenia.

2.4. Badanie urzadzen recznie kierowanych.

Typowe warunki dziatania dla kazdego typu urza-
dzenia recznie kierowanego powinny by¢ ustano-
wione w taki sposéb, aby powodowaty skutki
i obcigzenia podobne do tych, jakie wystepuja
w rzeczywistych warunkach pracy urzadzenia.

3. Obliczanie poziomu ci$nienia akustycznego dzwie-
ku na powierzchni.

3.1.

3.2.

Poziom cisnienia akustycznego dzwieku na po-
wierzchni pomiarowej powinien byé wyznaczony
co najmniej trzy razy. Jezeli co najmniej dwie z ob-
liczonych wartosci nie roznig sie wiecej nizo 1dB,
dalsze pomiary sa zbedne; w innym przypadku po-
miary powinny byé kontynuowane do czasu otrzy-
mania dwoéch wartosci nierdznigcych sie wiecej
nizo 1 dB.

Powierzchniowy poziom cisnienia akustycznego
skorygowany charakterystyka czestotliwosciowa
A, zwany dalej ,powierzchniowym poziomem
dzwieku A", zastosowany do obliczen poziomu
mocy akustycznej, jest $rednig arytmetycznag
dwdch najwyzszych wartosci, ktore nie réznia sie
wiecej nizo 1 dB.

4. Informacje, jakie powinno zawiera¢ sprawozdanie.

4.1.

4.2.

Poziom mocy akustycznej, skorygowany charak-
terystyka czestotliwosciowg A badanego zrdodta,
powinien by¢ zapisany jako liczba catkowita (jeze-
li reszta jest mniejsza niz 0,5, wtedy nalezy wpisaé
mniejszg liczbe, jezeli wieksza lub réwna 0,5, wte-
dy nalezy wpisac¢ wigkszg liczbe).

Sprawozdanie powinno zawieraé¢ dane technicz-
ne niezbedne do identyfikacji badanego zrdédta,
a takze procedure badania hatasu i dane akustycz-
ne.

5. Dodatkowe pozycje mikrofonu na powierzchni po6t-

kuli pomiarowej (PN-EN ISO 3744:1999).
5.1.

Zgodnie z normg PN-EN I1SO 3744:1999 moze by¢
zastosowany uktad 12 mikrofonéw na powierzch-
ni pétkuli pomiarowej. Rozmieszczenie 12 pozycji
mikrofonéw na powierzchni pétkuli o promieniu
. jest podane w formie wspdtrzednych karte-
zjanskich w ponizszej tablicy. Promien ,r” pdétkuli
powinien byé rowny lub wiekszy od podwojone-
go najwiekszego wymiaru prostopadtoscianu od-
niesienia. Przez prostopadtoscian odniesienia na-
lezy rozumieé najmniejszy mozliwy prostokatny
prostopadtoscian doktadnie obejmujacy urzadze-
nie (bez wyposazenia dodatkowego) oparty na
ptaszczyznie odbijajacej. Promien potkuli powi-
nien by¢ zaokraglony do najblizszej wiekszej war-
tosci z szeregu: 4, 10§ 16 m.

Wspodirzedne 12 pozycji mikrofondw wynosza:

Numer pozycji
mikrofonu xIr yir z
1 1 0 1,5m
2 0,7 0,7 1,6m
3 0 1 1,56m
4 -0,7 0,7 1,5m
5 -1 0 1,5m
6 -0,7 -0,7 1,5m
7 0 -1 1,5m
8 0,7 -0,7 1,56m
9 0,65 0,27 0,71r
10 -0,27 0,65 0,71r
11 -0,65 -0,27 0,71r
12 0,27 -0,65 0,71r
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5.2. Liczba 12 pozycji mikrofonéw moze by¢ zreduko-
wana do szesciu, lecz w kazdym przypadku po-
winny byé zachowane pozycje mikrofonéw 2, 4, 6,
8,10 12, zgodnie z normg PN-EN I1SO 3744:1999.

5.3. Zazwyczaj powinien byé stosowany uktad szesciu
pozycji mikrofonu na powierzchni pétkuli pomia-
rowej. Jezeli istniejg inne wymagania techniczne
ustanowione w procedurze badania hatasu, to
zgodnie z wymaganiami okreslonymi w rozporzg-
dzeniu dla danego urzgdzenia wymagania tech-
niczne powinny by¢ spetnione.

promiets potkuli ¢

6. Poprawka srodowiskowa K, ,.

6.1. W przypadku gdy pomiary urzadzenia wykony-
wane s3g na powierzchni odbijajacej z betonu lub
gtadkiego asfaltu, poprawka s$rodowiskowa
K, jest rowna zeru ( K,, = 0).

6.2. Jezeli istniejg inne wymagania techniczne w pro-
cedurze badania hatasu podanej w rozporzadze-
niu, to powinny by¢ spetnione.

B 10 1 "3 T
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\ ] i, S
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Rys. 1. Uktad pozycji mikrofondw na pétkulistej powierzchni pomiarowej (12 pozycji mikrofonéw)
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Czesé B

Procedury badania hatasu poszczegodélnych typow urzadzenia

0. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania emisji
hatasu

Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania emisji
hatasu — PN-EN ISO 3744:1999.

Miejsce badan — powierzchnia odbijajgca z betonu
lub gtadkiego asfaltu.

Poprawka srodowiskowa K,, = 0.

Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mikrofo-
néw) odlegto$é pomiarowa:

1) jezeli najwiekszy wymiar prostopadfoscianu od-
niesienia nie przekracza 8 m — potkula (sze$é po-
zycji mikrofonéw odpowiednio do czesci A pkt 5
zatacznika nr 3);

2) jezeli najwiekszy wymiar prostopadtoscianu od-
niesienia przekracza 8 m — prostopadtoscian
zgodnie znormag PN-EN ISO 3744:1999 z odlegto-
$cig pomiarowa d = 1 m.

Warunki pracy podczas badan:

1) badania bez obcigzenia — pomiary hatasu po-
winny by¢ przeprowadzone odpowiednio do
czesci A pkt 2.2 zatacznika nr 3;

2) czas (czasy) pomiaru/wyznaczenie wynikowego
poziomu mocy akustycznej, jezeli pomiary wyko-
nano przy wiecej niz jednym warunku pracy —
czas pomiaru powinien wynosi¢ co najmniej
15 sekund.

1. PODEST RUCHOMY Z SILNIKIEM SPALINOWYM
Patrz — badanie urzadzenia bez obcigzenia.
2. WYCINARKA DO KRZAKOW

2.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania emi-
sji hatasu — PN-EN ISO 3744:1999.

2.2. Miejsce badan —
10884:1995.

zgodnie z normag ISO

2.3. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mikrofo-
néw) odlegto$¢ pomiarowa, zgodnie z norma ISO
10884:1995.

2.4. Warunki pracy podczas badan.

2.4.1. Badania pod obcigzeniem — zgodnie z norma
ISO 10884:1995, pkt 5.3.

2.4.2. Czas (czasy) pomiaru — zgodnie z norma ISO
10884:1995.

3. DZWIGI BUDOWLANE TOWAROWE (z silnikiem
elektrycznym)

Zgodnie z pkt 0— Badanie urzadzenia bez obcigzenia.

Srodek geometryczny silnika powinien by¢ umiesz-
czony ponad srodkiem pdétkuli; podnosnik powi-

nien sie poruszaé bez obcigzenia i opusci¢ potkule,
jezeli jest taka potrzeba w kierunku pkt 1.

4. PILARKA TASMOWA DLA POTRZEB BUDOWNI-
CTWA

4.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emi-
sji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

4.2. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mikrofo-
noéw) odlegto$¢ pomiarowa zgodnie z normg PN-
-ISO 7960:2000, zatacznik Jzd =1 m.

4.3. Warunki pracy podczas badanh.

4.3.1. Badania pod obcigzeniem.

Zgodnie z normg PN-ISO 7960:2000, zatagcznik
J (tylko pkt J2b).

4.3.2. Czas pomiaru — zgodnie z normg PN-ISO
7960:2000, zatgcznik J.

5. STOLOWA PILARKA TARCZOWA DLA POTRZEB
BUDOWNICTWA

5.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania emi-
sji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

5.2. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mikrofo-
néw) odlegto$¢ pomiarowa, zgodnie z norma
PN-1SO 7960:2000, zatagcznik A, odlegto$é pomia-
rowad=1m.

5.3. Warunki pracy podczas pomiardow.

5.3.1. Badania pod obcigzeniem — zgodnie z norma
PN-ISO 7960:2000, zatacznik A (tylko pkt A2(b)).

5.3.2. Czas pomiaru — zgodnie z
PN-ISO 7960:2000, zatacznik A.

6. PRZENOSNA PILARKA tANCUCHOWA

norma

6.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emi-
sji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

6.2. Miejsce badan — zgodnie z norma ISO 9207:1995.

6.3. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mikrofo-
néw) odlegto$é pomiarowa — zgodnie z norma
ISO 9207:1995.

6.4. Warunki pracy podczas badan.

6.4.1. Badania pod obcigzeniem (badania bez obcia-
zenia).
Petne obcigzenie cieciem drewna (silnik na
maksymalnych obrotach bez obcigzenia):

1) naped silnikiem spalinowym: ISO 9207:1995
pkt 6.3 6.4;

2) naped silnikiem elektrycznym: badania zgod-
nie z norma ISO 9207:1995 pkt 6.3 i badania
z silnikiem na maksymalnych obrotach bez
obciagzenia.
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6.4.2. Czas (czasy) pomiaru — wyznaczenie wynikowe-
go poziomu mocy akustycznej, jezeli badania
wykonano przy wiecej niz jednym warunku pra-
cy —zgodnie znorma ISO 9207:1995 pkt 6.3 6.4.

6.5. Wynikowy poziom mocy akustycznej Ly, jest ob-

Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

Miejsce badan — EN 500-4:1998, zatacznik C.
Czas pomiaru — EN 500-4:1998, zatacznik C.

liczany wedtug wzoru: 9. SPREZARKI

Lyya = 10 1g 1/2 [10015w1 4 10 01Lwe] 9.1.

gdzie Ly, i Ly, S Srednimi poziomami mocy aku-
stycznej w przypadku dwadch réznych warunkéw
pracy zdefiniowanych powyzej.

7. WYSOKOCISNIENIOWY POJAZD DO SPLUKIWA-  9.2.

NIA | WYSYSANIA

Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mikrofo-
néw) odlegtosé pomiarowa — pétkula (szesé po-
zycji mikrofondw zgodnie z czescig A pkt 5) lub
prostopadtoscian zgodnie z PN-ISO 3744:1999,
z odlegtoscig pomiarowa d = 1 m.

Warunki pracy podczas badan.

9.2.1. Zamontowanie urzadzenia.

Jezeli jest mozliwe, aby dziataty obydwa uktady
urzadzenia jednoczesnie, pomiary powinny by¢
wykonane zgodnie z pkt 26 i 52. Jezeli nie, powin-
ny by¢é wykonane oddzielnie, a za wynik pomiaru
powinny by¢ przyjete wyzsze wartosci.

8. MASZYNA ZAGESZCZAJACA
1) WALCE NIEWIBRACYJNE

Zgodnie z pkt 0 — Badanie urzadzenia bez obcia-
zenia.

2) WALCE WIBRACYJNE Z JADACYM OPERATO-
REM

8.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emi-
sji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

8.2. Warunki pracy podczas badan.
8.2.1. Zamontowanie urzadzenia.

Walec wibracyjny powinien by¢ instalowany na
jednym lub wiecej odpowiednio elastycznym
materiale (materiatach), takich jak poduszka po-
wietrzna (poduszki powietrzne). Poduszki po-
wietrzne powinny byé wykonane z podatnego
materiatu (elastomeru lub podobnego) i na-
pompowane do ci$nienia zapewniajgcego pod-
niesienie maszyny co najmniej o 5 cm; nie po-
winien wystepowaé efekt rezonansu. Wymiar
poduszki (poduszek) powinien by¢ taki, aby by-
ta zapewniona stabilno$¢ badanej maszyny.

8.2.2. Badania pod obcigzeniem.

Maszyna powinna byé poddana badaniom w po-
zycji nieruchomej z silnikiem pracujacym z pred-
koscig znamionowag (okreslong przez producen-
ta) i wytgczonym mechanizmem (mechanizma-
mi) przemieszczania. Zageszczajacy mechanizm
powinien dziata¢ przy maksymalnej mocy odpo-
wiadajacej kombinacji najwigkszej czestotliwo-
$ci i najwyzszej mozliwej amplitudy dla takiej
czestotliwosci, jakg zadeklarowat wytwaérca.

8.2.3. Czas pomiaru.

Pomiar powinien trwac¢ co najmniej 15 sekund.

3) PLYTY WIBRACYJNE, UBIJAKI WIBRACYJNE,
UBIJAKI EKSPLOZYJNE | WALCE WIBRA-
CYJNE PROWADZONE

Sprezarki powinny by¢ zainstalowane na ptasz-
czyznie odbijajgcej dzwiek. Sprezarki na pto-
zach powinny byé umieszczone na podstawce
wysokosci 0,40 m, o ile inne wymagania nie sa
okreslone w warunkach instalowania.

9.2.2. Badania pod obcigzeniem.

Sprezarka poddana badaniom powinna by¢
rozgrzana i dziataé w stabilnych warunkach jak
przy dziataniu ciggtym. Powinna ona by¢ nale-
zycie obstugiwana i smarowana zgodnie z wy-
maganiami okreslonymi przez producenta.

Okreslenie poziomu mocy akustycznej powinno
byé wykonane przy petnym obcigzeniu lub
w warunkach dziatania odtwarzalnych i przed-
stawiajgcych najgtosniejsze dziatanie w typo-
wym uzytkowaniu maszyny poddanej bada-
niom. Najwieksza wartos¢ bedzie poziomem
mocy akustycznej sprezarki.

Przygotowanie kompletnego urzadzenia do ba-
dan powinno byc¢ takie, aby pewne podzespoty,
szczegoOlnie chtodnica miedzystopniowa, mo-
gty by¢ odmontowane od sprezarki. Nalezy do-
tozyé wszelkich staran, aby oddzieli¢ hatas ge-
nerowany przez takie elementy podczas prze-
prowadzania préby. Oddzielanie réznych zrédet
hatasu moze wymagac specjalnego wyposaze-
nia w celu zmniejszenia hatasu z tych zZrédet
podczas pomiaru. Charakterystyki hatasu i opis
warunkow dziatania takich podzespotéw nalezy
podaé oddzielnie w sprawozdaniu z badan.

Podczas badan sprezone powietrze ze sprezarki
powinno byé odprowadzane przewodem poza
obszar pomiardw.

Nalezy dotozy¢ staran, zeby hatas generowany
przez sprezone powietrze byt co najmniej
o 10 dB mniejszy od hatasu mierzonego we
wszystkich sytuacjach pomiarowych (np. przez
zamontowanie ttumika), a takze zeby wyptyw
powietrza nie powodowat dodatkowego hata-
su, spowodowanego turbulencjg przy zaworze
rozprezajacym sprezarki.

9.2.3. Czas pomiaru.

Pomiar powinien trwac¢ co najmniej 15 sekund.
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10. RECZNE KRUSZARKI DO BETONU | MLOTY

10.2. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mikro-

10.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania

emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

fonéw) odlegto$é pomiarowa. Pétkula (sze$é po-
zycji mikrofonéw odpowiednio do czesci A za-
tacznika pkt 5) w zaleznosci od masy urzadzenia,
jak podano w ponizszej tabeli:

Tabela
Masa urzadzenia Promien .2" dla pozycji
m w kg potkuli mikrofonu 2, 4,6 8
m < 10 2m 0,75 m
m=10 4m 1,50 m

10.3. Warunki pracy podczas badan.

10.3.1. Zamontowanie urzadzenia.

10.3.2. Podparcie urzadzenia.

Wszystkie urzadzenia powinny byé badane

W pozycji pionowej.

Jezeli poddawane prébom urzadzenie ma od-
prowadzanie powietrza, jego 0o$ powinna by¢
rowno oddalona od dwodch najblizszych mi-
krofonow. Hatas spowodowany zasilaniem
napedu nie moze wptywaé na pomiary hatasu
z urzadzenia poddanego badaniom.

Urzadzenie powinno by¢ sprzegniete podczas
badan z narzedziem osadzonym w betono-
wym bloku w ksztatcie sze$cianu umieszczo-
nym w betonowym dole zagtebionym w ziemi.
Posredni stalowy element moze by¢ wtozony
podczas prob pomiedzy podpierajace narze-
dzie i podparte urzadzenie. Ten posredni ele-
ment powinien tworzy¢ stabilng strukture po-
miedzy urzadzeniem i podpierajagcym narze-
dziem; szkice elementu posredniego przedsta-
wia rys. 2.

Narzedzie robocze —
Piyta ekranujaca

[T

25
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]
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-

- 2 150

12 $rub K M12

Rys. 2. Szkic elementu posredniego
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10.3.3. Charakterystyka bloku. krawedzi 0,60 m + 2 mm, z betonu zbrojone-

go i prawidtowo zageszczonego w warstwach

Blok powinien by¢ wykonany w ksztatcie do 0,2 m w celu unikniecia nadmiernego osia-
mozliwie zblizonym do szescianu, o dfugosci dania.
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0,30m

0,60 m

Rys. 3. Koncepcja bloku do préb
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10.3.4.

10.3.5.

Jakosé betonu.

Jakos$é betonu powinna odpowiadaé C50/60
ENV 206. Szescian powinien byé zbrojony
przez stalowe prety o srednicy 8 mm bez wia-
zan, kazdy pret pozostaje niezalezny od dru-
giego; koncepcje rozwigzania okresla rys. 3.

Narzedzie podtrzymujace.

Narzedzie powinno by¢ uszczelnione w bloku
i sktadaé sie z ubijaka o $rednicy nie mniejszej
niz 178 mm i nie wiekszej niz 220 mm oraz
standardowego uchwytu narzedzia identycz-
nego z normalnie uzywanym w badanym urzg-
dzeniu, odpowiadajgcym wymaganiom okre-
$lonym w normie 1SO 1180:1983, lecz dosta-
tecznie dtugiego, aby umozliwié¢ przeprowa-
dzenie badan.

Oba elementy powinny byé potaczone
w sposob pewny. Narzedzie powinno by¢ za-
mocowane w bloku w taki sposob, zeby spéd
ubijaka znajdowat sie w odlegtosci 0,3 m od
gornej powierzchni bloku (rys. 3). Blok powi-
nien by¢ we wtasciwym stanie pod wzgle-
dem mechanicznym, szczegdlnie w punkcie,

10.3.6.

gdzie narzedzia podtrzymujace spotykaja sie
z betonem. Przed i po kazdym pomiarze po-
winno sie sprawdzaé, czy narzedzie osadzo-
ne w betonowym bloku jest dobrze zabeto-
nowane.

Ustawienie szescianu.

Szescian powinien byé umieszczony w dole
catkowicie wypetnionym betonem, przykryty
ptyta ekranujacg zapewniajgcg nacisk co naj-
mniej 100 kg/mZ, zgodnie z rys. 4, w taki spo-
sob, aby gérna powierzchnia ptyty ekranujgcej
znajdowata sie w jednej ptaszczyznie z ziemia.
Aby unikna¢ jakiegokolwiek zaktécajacego ha-
tasu blok powinien by¢ izolowany od dna i bo-
kéw dotu przez elastyczne bloki, ktérych cze-
stotliwos$¢ odcinajgca nie powinna by¢ wiek-
sza niz pot czestotliwosci uderzeniowej nomi-
nalnej badanego urzadzenia, wyrazonej w ilo-
$ci uderzen na sekunde.

Otwodr w ptycie ekranujacej, przez ktéry prze-
chodzi uchwyt narzedzia, powinien by¢ tak
maty, jak to jest tylko mozliwe, i uszczelniony
przez elastyczne nieprzepuszczajgce dzwieku
wypetnienie.

Narzgdzie rohocze

+5

800 _4

+5
403

|~ Plyta ekranujgca
/ Polaczenie elastyezne J

5
8007 3

| Pianka pochtaniajaca
T

Element posredni

Potaczenia elastyczne

Biok betanowy

Poditadka elastyczna
na podpaicie

T

Rys. 4. Ustawienie bloku do préb
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10.3.7. Badania pod obcigzeniem.

Urzadzenie poddane prébie powinno byé po-
taczone z podpierajagcym narzedziem i dziataé
w takich samych stabilnych warunkach aku-
stycznych jak podczas normalnej pracy oraz
przy maksymalnej mocy okreslonej w instruk-
cji dostarczonej uzytkownikowi.

10.3.8. Czas pomiaru.
Pomiar powinien trwaé co najmniej 15 sekund.

11. BETONIARKI DO BETONU LUB ZAPRAWY
MURARSKIEJ

11.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

11.2. Warunki pracy podczas badan.
11.2.1. Badania pod obcigzeniem.

Mieszalnik betoniarki (gruszka) powinien byé
wypetniony do nominalnej pojemnosci pia-
skiem lub granulatem od 0 do 3 mm, o wilgot-
nosci od 4 do 10 %.

Mieszajgce urzadzenie powinno dziataé co naj-
mniej z predkoscig nominalna.

11.2.2. Czas pomiaru.
Pomiar powinien trwaé co najmniej 15 sekund.

12. WCIAGARKI BUDOWLANE (z silnikiem elektrycz-
nym)

12.1. Zgodnie z pkt 0 — Badanie urzadzenia bez obcia-
zenia.

12.2. Srodek geometryczny silnika powinien byé
umieszczony ponad srodkiem potkuli; wciggar-
ka powinna by¢ przytaczona bez zadnego obcia-
Zenia.

13. POMPY DO BETONU | AGREGATY TYNKARSKIE

13.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

13.2. Warunki pracy podczas badan.

Jezeli maszyna jest wyposazona w wysiegnik,
nalezy ustawié go pionowo do gory i rura po-
winna prowadzi¢ z powrotem do leja wlewowe-
go. W innym przypadku maszyna powinna by¢
wyposazona w pozioma rure dtugosci co naj-
mniej 30 m, prowadzacg z powrotem do leja
wlewowego.

13.2.1. Badania pod obcigzeniem.
1) dla pomp do betonu:

a) uktad przenoszacy i rura powinny by¢
wypetnione medium o wtasciwosciach
podobnych do betonu, przy czym ce-
ment nalezy zastgpi¢ dodajac np. drob-
no zmielonego popiotu,

b) maszyna powinna pracowaé¢ z maksy-
malng wydajnoscia; okres jednego cy-
klu pracy nie moze by¢ dtuzszy niz 5 se-
kund (jezeli ten okres jest przekroczony,
powinno sie doda¢ wody do betonu,
aby osiggnac te wartosé);

2) dla agregatow tynkarskich:

a) uktad przenoszacy i rura powinny by¢é
wypetnione medium o wtasciwosciach
podobnych do wykonczeniowej zapra-
wy murarskiej, przy czym cement mozna
zastgpi¢ dodajac np. celuloze metylowa,

b) maszyna powinna pracowaé¢ z maksy-
malng wydajnoscia; okres jednego cy-
klu pracy nie moze by¢ dtuzszy niz 5 se-
kund (jezeli ten okres jest przekroczony,
powinna byé¢ dodana woda do zaprawy
murarskiej, aby osiggna¢ te wartosc).

13.2.2. Czas pomiaru.
Pomiar powinien trwaé co najmniej 15 sekund.
14. PRZENOSNIK TASMOWY

14.1. Zgodnie z pkt 0 — Badanie urzadzenia bez ob-
cigzenia.

14.2. Geometryczny $rodek silnika powinien by¢
umieszczony powyzej srodka poétkuli; tasma po-
winna sie poruszaé¢ bez obcigzenia i opuszczaé
potkule, jezeli to jest niezbedne, w kierunku
okreslonym w pkt 1.

15. CHLODZACE URZADZENIA NA POJAZDACH

15.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

15.2. Warunki pracy podczas badan.
15.2.1. Badania pod obcigzeniem.

Agregat chtodniczy powinien by¢ zainstalowa-
ny w rzeczywistej lub symulowanej przestrze-
ni tadunkowej i badany w stacjonarnej pozycji,
gdzie wysokosé agregatu chtodniczego po-
winna by¢ typowa do podanych wymagan in-
stalacji, zgodnie z instrukcjg dostarczong uzyt-
kownikowi. Zrodto zasilania agregatu chtodni-
czego powinno dziata¢ w takim tempie, ktore
powoduje maksymalng szybko$¢ sprezarki
chtodzacej i wentylatora okreslonych w in-
strukcji. Jezeli agregat chtodniczy ma by¢ zasi-
lany przez silnik napedzajacy pojazd, silnik nie
powinien byé uzywany podczas proby i agre-
gat chtodniczy powinien byé przytaczony do
odpowiedniego Zrédta energii elektrycznej.
Ruchome jednostki ciggnikowe powinny byé
usuniete na czas préby.

Agregaty chtodnicze instalowane w przestrze-
ni tadunkowej jednostek chtodniczych, do kté-
rych stosuje sie rézne zrodta napedu, powinny
by¢é poddane badaniom oddzielnie dla kazde-
go zrédta napedowego.
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W sprawozdaniu nalezy podaé¢ wynik otrzyma-
ny podczas pomiarow z napedem powodujg-
cym najwiekszg moc akustyczna.

15.2.2.Czas pomiaru.
Pomiar powinien trwacé co najmniej 15 sekund.
16. SPYCHARKA

16.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

16.2. Miejsce badan —
6395:1988.

zgodnie z normag ISO

16.3. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mikro-
fonéw) odlegtos$é pomiarowa — zgodnie z nor-
ma ISO 6395:1988.

16.4. Warunki pracy podczas badan.
16.4.1. Zamontowanie urzadzenia.

Spycharki gasienicowe powinny byé podda-
wane badaniom na placu préb odpowiednio
do pkt 6.3.3 —zgodnie znormg ISO 6395:1988.

16.4.2. Badania pod obcigzeniem — zgodnie z norma
ISO 6395:1988, zatacznik B.

16.4.3. Czas (czasy) pomiarow i uwzglednienie roéz-
nych warunkéw pracy, jezeli zachodzi taka po-
trzeba — zgodnie z norma ISO 6395:1988, za-
tacznik B.

17. WIERTNICA

17.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

17.2. Warunki pracy podczas badan.

17.2.1. Badania pod obcigzeniem, zgodnie z normg —
PN-EN 791:1998, zatacznik A.

17.2.2. Czas pomiarow.
Pomiar powinien trwaé co najmniej 15 sekund.
18. WYWROTKI

18.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN ISO 3744:1999.

18.2. Miejsce badan —
6395:1988.

zgodnie z norma ISO

18.3. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mikro-
fonéw) odlegtos¢ pomiarowa — zgodnie z nor-
ma 1SO 6395:1988.

18.4. Warunki pracy podczas pomiardw.
18.4.1. Badania pod obcigzeniem.

Odpowiednio zastosowanie ma norma ISO
6395:1988, zatacznik C, z tym ze w zataczniku
tym w pkt 4.3. w § 2 nalezy przyja¢ nastepujg-
cg trescé:

silnik powinien dziataé¢ przy maksymalnych ob-
rotach regulatorowych (wysokie obroty biegu
bez obcigzenia). Sterowanie napedem jazdy
powinno znajdowaé sie w pozycji neutralnej.
Nalezy doprowadzi¢ pojemnik do przechylone-
go podniesionego potozenia (oprdéznianie) az
do okoto 75 % jego maksymalnego ruchu i po-
wrécic¢ do potozenia jak dla jazdy. Czynnosci te
nalezy wykonac¢ trzy razy. Taki tryb dziatania
jest przyjety jako pojedynczy cykl dla stacjonar-
nego warunku pracy hydrauliki.

Jezeli zadna moc silnika nie jest uzyta jako
moc silnika do podnoszenia pojemnika, silnik
powinien dziataé¢ przy szybkosci biegu bez ob-
cigzenia z napedem w pozycji neutralnej. Po-
miary powinny by¢ przeprowadzone bez pod-
noszenia pojemnika; okres pomiarow powi-
nien wynosi¢ 15 sekund.

18.4.2. Czas (czasy) pomiaréw — wyznaczenie wyni-
kowego poziomu mocy akustycznej, jezeli po-
miary wykonano przy wiecej niz jednym wa-
runku pracy zgodnie z norma ISO 6395:1988,
zatacznik C.

19. URZADZENIE DO ZAtADUNKU | ROZLADUNKU
SILOSOW LUB CYSTERN SAMOCHODOWYCH

19.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN ISO 3744:1999.

19.2. Warunki pracy podczas badan.
19.2.1. Badania pod obcigzeniem.

Urzadzenie powinno byé poddane badaniom
podczas postoju samochodu. Silnik napedza-
jacy urzadzenie powinien dziata¢ przy predko-
$ci odpowiadajgcej maksymalnej mocy urza-
dzenia, okreslonej w instrukcjach dostarczo-
nych uzytkownikowi.

19.2.2. Czas pomiaru.
Pomiar powinien trwaé co najmniej 15 sekund.
20. KOPARKI

20.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

20.2. Miejsce badan —
6395:1988.

zgodnie z norma ISO

20.3. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mikro-
fonéw) odlegto$¢é pomiarowa — zgodnie z nor-
ma ISO 6395:1988.

20.4. Warunki pracy podczas badan.

20.4.1. Badania pod obcigzeniem — zgodnie z norma
ISO 6395:1988, zatacznik A.

20.4.2. Czas (czasy) pomiaréw — okreslenie wyniko-
wego poziomu mocy akustycznej, jezeli po-
miary wykonano przy wiecej niz jednym wa-
runku pracy zgodnie z norma ISO 6395:1988,
zatgcznik A.
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21. KOPARKO-tADOWARKI

21.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

21.2. Miejsce badan —
6395:1988.

zgodnie z norma ISO

21.3. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mikro-
fonéw) odlegtos¢ pomiarowa — zgodnie z nor-
ma ISO 6395:1988.

21.4. Warunki pracy podczas pomiardow.

21.4.1. Badania pod obcigzeniem — zgodnie z normag
ISO 6395:1988, zatacznik D.

21.4.2. Czas (czasy) pomiarow — wyznaczenie wyni-
kowego poziomu mocy akustycznej, jezeli po-
miary wykonano przy wiecej niz jednym wa-
runku pracy zgodnie z normg ISO 6395:1988,
zatacznik D.

22. KONTENERY DO GROMADZENIA SZKtA

22.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

22.2. W procedurze tej jest mierzony poziom ci$nienia
akustycznego pOjedynczego zdarzenia Lpg
w sposob okreslony w normie EN ISO 3744:1995
pkt 3.2.2; pomiar jest wykonywany w kazdym
punkcie potozenia mikrofonu.

22.3. Poprawka srodowiskowa K, ,.
22.3.1. Pomiar w przestrzeni otwartej K,, = 0.
22.3.2. Pomiar w pomieszczeniu zamknietym.

22.3.3. Wartos$¢ poprawki srodowiskowej K, 5, okreslo-
na zgodnie z zatagcznikiem A do normy EN ISO
3744:1995, powinna by¢é mniejsza od 2,0 dB;
w takim przypadku K,, moze by¢ pominigte.

22.4. Warunki pracy podczas badan.

22.4.1. Pomiar hatasu powinien by¢ przeprowadzony
podczas kompletnego cyklu rozpoczynajacego
sie z pustym kontenerem i zakoczonego, gdy
120 butelek zostato wrzuconych do kontenera.

Szklane butelki okresla sie w nastepujacy spo-
sob:

1) pojemnosé: 75 cl;

2) masa: 370 £ 30 g.

22.4.2. Operator podczas wykonywanych badan trzy-
ma kazda butelke za szyjke dnem w kierunku
otworu do napetniania i wrzuca ja delikatnie
do srodka w kierunku srodka kontenera przez
otwor do napetniania, unikajac, jezeli jest to
mozliwe, uderzania butelki o $ciany. Butelki
nalezy wrzucaé do kontenera tylko przez jeden
otwor najblizszy mikrofonowi w pozycji 12.

22.4.3. Czas (czasy) pomiarow — wyznaczenie wyni-
kowego poziomu mocy akustycznej, jezeli po-

miary wykonano przy wiecej niz jednym wa-
runku pracy.

Poziom cisnienia akustycznego skorygowany
charakterystyka czestotliwo$ciowa A pojedyn-
czego zdarzenia (poziomu dzwieku A pojedyn-
czego zdarzenia) nalezy mierzy¢ jednoczesnie
w szesciu pozycjach mikrofonéw dla kazdej
butelki wrzucanej do kontenera.

Poziom dzwieku A pojedynczego zdarzenia
usredniony dla catej powierzchni pomiarowej
jest obliczony zgodnie z normg PN-EN ISO
3744:1999 pkt 8.1.

Poziom dzwieku A pojedynczego zdarzenia
usredniony dla wszystkich 120 butelek oblicza
sie jako $rednig arytmetyczng poziomoéw
dzwieku A pojedynczego zdarzenia, usrednio-
nych na catej powierzchni pomiarowe;.

23. ROWNIARKI

23.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN ISO 3744:1999.

23.2. Miejsce badan —
6395:1988.

zgodnie z norma ISO

23.3. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mikro-
fonéw) odlegto$é pomiarowa — zgodnie z nor-
ma ISO 6395:1988.

23.4. Warunki pracy podczas badan.
23.4.1. Badania pod obcigzeniem.
Zgodnie z norma ISO 6395:1988, zatacznik B.

23.4.2. Czas (czasy) pomiaréw — wyznaczenie wyni-
kowego poziomu mocy akustycznej, jezeli po-
miary wykonano przy wiecej niz jednym wa-
runku pracy zgodnie z norma ISO 6395:1988,
zatacznik B.

24. RECZNA KOSIARKA DO TRAWY
Patrz pkt 2.

24.1. Kosiarka powinna by¢ umiejscowiona za pomo-
cg odpowiedniego urzadzenia w taki sposéb,
aby jej tngce urzadzenie znajdowato sie ponad
srodkiem potkuli.

24.2. Dla kosiarek do trawy $rodek urzadzenia tnace-
go powinien byé¢ utrzymywany w odlegtosci
ok. 50 mm nad powierzchnig. W celu wyregulo-
wania ostrza tngcego kosiarki krawedziowe do
trawy powinny byé umiejscowione tak blisko,
jak to jest mozliwe, wzgledem powierzchni po-
miarowej.

25. PRZYCINARKI DO ZYWOPLOTU

25.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

25.2. Miejsce badan —
11094:1991.

zgodnie z normg ISO
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25.3. W przypadku watpliwos$ci pomiary powinny by¢
przeprowadzone w przestrzeni otwartej nad
sztuczng powierzchnig. Zastosowanie ma nor-
ma ISO 11094:1991 pkt 4.1.2.

25.4. Poprawka srodowiskowa K, 4.
25.4.1. Pomiary w przestrzeni otwartej — K, = 0.
25.4.2. Pomiary w pomieszczeniu.

Wartos¢ statej K, 5, okreslona bez sztucznej po-
wierzchni i zgodnie z zatgcznikiem A do normy
EN ISO 3744:1995, powinna by¢ < 2,0 dB; w ta-
kim przypadku K,, moze by¢ pominigte.

25.4.3. Przestrzen pomiarowa (liczba potozen mikro-
fonéw) odlegto$¢ pomiarowa — zgodnie
znorma ISO 11094:1991.

25.5. Warunki pracy podczas badanh.
25.5.1. Zamontowanie urzgdzenia.

Przycinarka do zywoptotu powinna by¢ trzy-
mana w naturalny sposéb do normalnego uzy-
wania albo przez osobe lub przez odpowiednie
urzadzenie w taki sposob, aby jej ostrze tnace
znajdowato sie ponad srodkiem potkuli.

25.5.2. Badania pod obcigzeniem.

Przycinarka powinna pracowaé z nominalng
predkoscig obrotowg, z witgczonym ostrzem
tngcym.

25.5.3. Czas pomiarow.
Pomiar powinien trwac¢ co najmniej 15 sekund.

26. WYSOKOCISNIENIOWE MASZYNY DO SPLUKI-
WANIA

26.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

26.2. Warunki pracy podczas badan.
26.2.1. Badania pod obcigzeniem.

Wysokocisnieniowe maszyny do sptfukiwania
powinny byé badane w potozeniu stacjonar-
nym. Silnik i dodatkowe uktady dziatajg przy
szybkosci podanej przez producenta do dziata-
nia urzadzenia roboczego. Pompa (pompy) wy-
sokocisnieniowa (wysokoci$nieniowe) dziata
(dziatajg) przy jej (ich) maksymalnej szybkosci
i ci$nieniu roboczym, okreslonym przez produ-
centa. Podczas uzywania przystosowanej do
zmiany ci$nienia koncéwki zawoér redukujacy
cisnienie powinien by¢ nastawiony precyzyjnie
na cisnienie nominalne. Hatas wyptywu przez
koncéwke nie powinien mieé jakiegokolwiek
wptywu na wyniki pomiarow.

26.2.2. Czas pomiaru.

Pomiar powinien trwac¢ co najmniej 30 sekund.

27. WYSOKOCISNIENIOWE MASZYNY WODNO-
STRUMIENIOWE

27.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

27.2. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mikro-
fonéw) odlegtosé pomiarowa.

Prostopadtoscian — zgodnie z normg PN-EN
ISO 3744:1999, odlegtosé¢ pomiarowa d = 1 m.

27.3. Warunki pracy podczas badan.
27.3.1. Zainstalowanie urzadzenia.

Wysokoci$nieniowe maszyny wodnostrumie-
niowe do czyszczenia powinny by¢ instalowa-
ne na ptaszczyznie odbijajgcej; maszyny na
ptozach powinny byé umieszczone na podsta-
wie wysokosci 0,4 m, chyba ze inaczej to okre-
$lono w warunkach instalowania dostarczo-
nych przez producenta.

Podczas badan do urzadzenia powinna byé
przytaczona dysza dajgca najwyzsze cisnienie,
zgodnie z danymi okres$lonymi przez produ-
centa.

27.3.2. Czas pomiaru.
Pomiar powinien trwaé co najmniej 15 sekund.
28. MLOTY HYDRAULICZNE

28.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN ISO 3744:1999.

28.2. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mikro-
fonéw), odlegto$é pomiarowa.

Pétkula — (szesé pozycji mikrofonéw zgodnie
z czescig A pkt 5 niniejszego zatacznika) r = 10 m.

28.3. Warunki pracy podczas badan.
28.3.1. Instalacja urzadzenia.

Podczas przeprowadzanych préob mtot nalezy
zamocowacé¢ na nos$niku i przytaczyé do spe-
cjalnego stanowiska badawczego. Na rys. 5
przedstawiony jest schemat takiego stanowi-
ska, na rys. 6 za$ potozenie nosnika podczas
badan.

Nos$nik uzyty do badan mtota powinien spet-
nia¢ wymagania okreslone w warunkach tech-
nicznych badan, w szczegdélnosci w zakresie
masy, mocy hydraulicznej, wydatku i cisnienia
oleju oraz cisnienia w przewodzie powrotnym.

28.3.2. Zamontowanie.

Montaz mechaniczny oraz potfaczenia (prze-
wody gietkie, rury) powinny odpowiadaé¢ wy-
maganiom technicznym okreslonym w da-
nych technicznych mtota. Caty znaczacy hatas,
powodowany przez rury i rozne mechaniczne
zespoty potrzebne do instalacji, powinien by¢
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28.3.3.

28.3.4.

28.3.5.

28.3.6.

28.3.7.

wyeliminowany. Wszystkie przytaczenia po-
winny by¢ pewnie zamocowane.

Stabilno$é mtota i statyczna sita utrzymujaca.

Mtot powinien by¢ doktadnie dociskany w dot
przez nosnik, w celu utrzymania takiej samej
stabilnosci, jaka wystepuje w normalnych wa-
runkach pracy. Mtot powinien dziata¢ w pozy-
cji pionowej.

Narzedzie.

Bijak mtota przeznaczony do pomiaréw powi-
nien byé tepy. Ditugo$¢ narzedzia powinna
spetniaé wymagania podane na rys. 3 (blok
pomiarowy).

Pomiar pod obcigzeniem.
Hydrauliczna moc pobierana i przeptyw oleju.

Warunki dziatania mtota hydraulicznego po-
winny byé odpowiednio ustalone, mierzone
i zapisywane. Powinny one odpowiada¢ war-
tosciom zawartym w danych technicznych.
Warunki badania powinny zapewnié¢ osia-
gniecie 90 % mocy hydraulicznej i przeptywu
oleju. Nalezy dotozy¢ staran, aby catkowita
niepewnos¢ pomiarow tancuchow pg i Q byta
utrzymana w granicach x5 %. Zapewnia to
okreslenie hydraulicznej mocy pobieranej
z doktadnoscig +10 %. Przyjmujac liniowa ko-
relacje pomiedzy hydrauliczng moca pobiera-
ng i emitowang moca akustyczng dzwigku,
oznacza to rozrzut wynikdw mniejszy niz
+0,4 dB przy okreslaniu poziomu mocy aku-
stycznej dzwieku.

Regulowane sktadniki wptywajgce na moc
mtota.

Nastawienie wszystkich akumulatoréw, cen-
tralnych zaworéw cisnienia i innych mozli-
wych do nastawienia elementow sktadowych
powinno by¢ zgodne z wartosciami okreslo-
nymi w danych technicznych. Jezeli wiecej
niz jeden parametr majacy wptyw jest regulo-
wany, badania powinny byé wykonane przy
wszystkich mozliwych nastawieniach. Jako
wynik podawane sg warto$ci najmniejsze
i najwieksze.

Mierzone wielkosci:

p, — $rednia wartos¢ hydraulicznego cisnie-
nia zasilajgcego, spetniajgcego wymie-
nione uprzednio wymagania podczas
dziatania mtota, uzyskana z co najmniej
10 uderzen,

28.3.8.

28.3.9.

Q — sérednia wartos¢ wlotowego natezenia
przeptywu oleju mierzona na wytaczniku
réwnoczesnie z p,

T — temperatura oleju powinna wynosié¢
w granicach + 40/+ 60°C; podczas pomia-
row temperatura korpusu wytgcznika hy-
draulicznego powinna by¢ ustabilizowa-
na na poziomie temperatury normalne-
go dziatania, przed rozpoczeciem pomia-
row,

P_ — wstepne cisnienie gazu wszystkich aku-
mulatoréw powinno byé mierzone w sta-
nie statycznym (wytacznik niedziatajacy)
przy ustabilizowanej temperaturze oto-
czenia + 15/+ 25°C; zmierzona temperatu-
ra otoczenia powinna by¢ zapisywana
wraz ze zmierzonym wstepnym cisnie-
niem gazu akumulatora.

Parametry, ktére podlegaja oszacowaniu na
podstawie zmienionych parametrow pracy,
wynoszg — P,y hydrauliczna moc pobierana
wytgcznika okreslona wzorem:

Pn=ps-Q

Pomiar cisnienia hydraulicznej linii zasilaja-

cej, pg:

— pg Powinno by¢ mierzone tak blisko wytagcz-
nika wlotowego, jak to jest mozliwe,

— pg powinno by¢ mierzone ci$nieniomie-
rzem (najmniejsza $rednica: 100 mm, kla-
sa doktadnosci = 1,0 %).

28.3.10. Pomiar przeptywu oleju wytacznika Q:

28.3.11.

28.3.12.

— Q powinno byé mierzone w zasilajgcej linii
cisnieniowej tak blisko otworu wlotowe-
go wytacznika, jak to jest mozliwe,

— Q powinno byé mierzone za pomoca elek-
trycznego przeptywomierza (klasa do-
ktadnosci = 2,5 % wartosci odczytanej).

Pomiar temperatury oleju T:

— T powinno byé mierzone w zbiorniku oleju
nos$nika lub w linii hydraulicznej przytaczo-
nej do mtota; punkt pomiarowy powinien
byé podany w sprawozdaniu z badan,

— doktadnos$é odczytu temperatury powinna
zawierac sie w = 2°C mierzonej wartosci.

Czas pomiaréw — wyznaczenie wynikowego
poziomu mocy akustycznej.

Pomiar powinien trwaé co najmniej 15 se-
kund.
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Rys. b. Zamontowanie urzadzenia do préob

Pomiary sg powtarzane trzy razy lub wiecej,
jezeli zachodzi taka potrzeba. Wynik korncowy
jest obliczany jako s$rednia arytmetyczna
dwdch najwyzszych wartosci, ktére nie réznig
sie wiecej niz o 1 dB.

Okreslenia:
d — s$rednica narzedzia (mm),
d, — $rednica kowadta, 1200100 mm,

d, — wewnetrzna srednica struktury podtrzy-
mujacej kowadto, <1800 mm,

d; — srednica pomostu bloku badawczego,
<2200 mm,

d, — srednica otworu na narzedzie, w pomo-
$cie, =350 mm,

d; — srednica uszczelnienia

<1000 mm,

narzedzia,

h, — widoczna dtugosc¢ narzedzia pomigdzy
najnizszg czescig obudowy i gérng po-
wierzchnig uszczelnienia narzedzia
(mm h,=d=d/2),

h, — grubosc¢ uszczelnienia narzedzia ponad
pomostem, <20 mm (jezeli uszczelnie-
nie narzedzia jest umieszczone ponizej
pomostu, jego grubos¢ nie jest ograni-
czona); moze ono byé¢ zrobione z pian-
kowej gumy,

h;, — odlegtos¢ pomigdzy gorna powierzch-
nig pomostu i gérng powierzchnia ko-
wadta, 250+50 mm,

h, — grubosc¢ izolacyjnego uszczelnienia po-
mostu, z piankowej gumy, <30 mm,

hg; — grubosc¢ kowadta, 35050 mm,

hg — zagtebienie narzedzia, <60 mm.
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Rys. 6. Potozenie nosnika podczas badan

Jezeli gérna powierzchnia bloku badawczego
ma ksztatt kwadratu, maksymalny wymiar
dfugosci wynosi 0,98 x odpowiadajaca sred-
nica.

Pusta przestrzen pomiedzy pomostem i ko-
wadtem powinna byé wypetniona elastycznag
guma piankowa lub innym pochtaniajgcym
materiatem o gestosci <220 kg/m3.

29. ZMECHANIZOWANE HYDRAULICZNE PRZETWOR-
NICE CISNIENIA

29.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

29.2. Warunki pracy podczas badan.
29.2.1. Zamontowanie urzadzenia.

Zmechanizowane hydrauliczne przetwornice
ci$nienia powinny by¢ instalowane na odbija-
jacej ptaszczyznie.

29.2.2. Zmechanizowane hydrauliczne przetwornice
ciSnienia zamontowane na ptozach powinny
by¢ umieszczone na podstawie o wysokosci
0,40 m, jezeli nie ma innych wymagan w wa-
runkach instalowania okreslonych przez pro-
ducenta.

29.2.3. Badania pod obcigzeniem.
Podczas trwania badan zadne narzedzia nie

powinny byé przytaczane do hydraulicznej
przetwornicy cisnienia. Hydrauliczna prze-

twornica ci$nienia powinna by¢ doprowadzo-
na do jej ustalonego stanu w zakresie poda-
nym przez producenta. Powinna ona dziataé
przy nominalnej predkosci i nominalnym ci-
$nieniu. Nominalne wartosci predkosci i ci-
$nienia sg takie, jak okreslone w instrukcjach
dostarczonych uzytkownikowi.
29.2.4. Czas pomiarow.
Pomiar powinien trwaé co najmniej 15 sekund.
30. WYCINARKI DO FUG

30.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

30.2. Warunki pracy podczas badan.

30.2.1. Badania pod obcigzeniem.
Wycinarka do fug powinna byé¢ wyposazona
w mozliwie najwigksze ostrze przewidziane

przez producenta w instrukcjach uzytkowania.

30.2.2. Silnik powinien dziata¢ przy maksymalnej
predkosci z ostrzem nieobcigzonym.

30.2.3. Czas pomiarow.

Pomiar powinien trwaé co najmniej 15 sekund.
31. UGNIATARKI WYSYPISKOWE
31.1. Zgodnie z pkt 37 — tadowarki.
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32. KOSIARKI DO TRAWY

32.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

32.2. Miejsce badan —
11094:1991.

zgodnie z norma 1SO

W przypadku wystgpienia watpliwos$ci pomiary
powinny by¢ przeprowadzone w przestrzeni
otwartej nad sztuczng powierzchnig — zgodnie
znorma ISO 11094:1991 pkt 4.1.2.

32.3. Poprawka srodowiskowa K, ».
32.3.1. Pomiar w przestrzeni otwartej K, ,=0.
32.3.2. Pomiar w pomieszczeniu.

Wartosc statej K, 5, okreslona bez sztucznej po-
wierzchni zgodnie z zatgcznikiem A do normy
PN-EN ISO 3744:1999, powinna byé¢ <2,0 dB;
w takim przypadku K,, moze by¢ pominigte.

32.3.3. Powierzchnia pomiarowa (liczba potozeA mi-
krofonéw) odlegto$¢ pomiarowa — zgodnie
znorma ISO 11094:1991.

32.4. Warunki pracy podczas badan.
32.4.1. Zamontowanie urzadzenia.

Jezeli kota kosiarki do trawy mogtyby spowo-
dowaé ugiecie sztucznej powierzchni wiecej
niz o 1 cm, kota powinny byé umieszczone na
podktadkach tak, aby byty na jednym poziomie
ze sztuczng powierzchnig przed ugieciem. Je-
zeli urzadzenie tnace nie moze by¢ oddzielone
od két napedowych kosiarki do trawy, kosiarka
powinna by¢ badana na podktadkach z dziata-
jacym urzadzeniem tngcym przy jego maksy-
malnej predkosci podanej przez producenta.
Podktadki powinny byé¢ wykonane w taki spo-
sob, aby nie wptywaty na wyniki pomiardéw.

32.4.2. Badania bez obcigzenia — zgodnie z norma
ISO 11094:1991.

32.4.3. Czas pomiaréw — zgodnie z normg ISO
11094:1991.

33. RECZNA KOSIARKA DO TRAWY (PRZYCINARKI
KRAWEDZIOWE DO TRAWNIKA)

33.1. Zgodnie z pkt 32 — Kosiarki do trawy.

33.2. Kosiarka do trawy powinna by¢é umieszczona za
pomoca stosownego urzadzenia w taki sposob,
aby jej urzadzenie tngce znajdowato sie ponad
centrum poétkuli. Dla przycinarek do trawy s$ro-
dek urzadzenia tngcego powinien byé utrzymy-
wany na wysokosci okoto 50 mm ponad po-
wierzchnie. W celu ustawienia ostrzy tnacych
przycinarki krawedziowe do trawy powinny by¢
umieszczane tak blisko, jak to jest mozliwe, nad
powierzchnig pomiarowa.

34. DMUCHAWY DO LISCI

34.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

34.2. Miejsce badan —
11094:1991.

W przypadku powstania watpliwos$ci pomiary
powinny byé przeprowadzone w przestrzeni
otwartej nad sztuczng powierzchnig zgodnie
znorma ISO 11094:1991 pkt 4.1.2.

zgodnie z normg ISO

34.2.1. Poprawka srodowiskowa K, ,.
Pomiar w przestrzeni otwartej K,,=0.

34.2.2. Pomiar w pomieszczeniu.

Wartosc¢ statej K, 5, okreslona bez sztucznej po-
wierzchni zgodnie z zatgcznikiem A do normy
PN-EN 1SO 3744:1999 powinna byé <2,0 dB;
w takim przypadku K,, moze by¢ pominigte.

34.2.3. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mi-
krofonéw) odlegto$é¢ pomiarowa — zgodnie
znorma ISO 11094:1991.

34.3. Warunki pracy podczas badan.

34.3.1. Zamontowanie urzadzenia.

Dmuchawa do lisci powinna by¢ umieszczona
w naturalnym potozeniu dla normalnego uzyt-
kowania w taki sposob, aby jej wylot byt poto-
zony (50£25 mm) ponad centrum potkuli; jeze-
li dmuchawa do lisci przeznaczona jest do trzy-
mania w reku, powinna byé trzymana przez
operatora albo przez odpowiednie urzadzenie.

34.3.2. Pomiar pod obcigzeniem.

Dmuchawa do lisci powinna dziataé przy jej
nominalnej szybkosci i nominalnym przepty-
wie powietrza okreslonym przez producenta.

34.3.3. Czas pomiaru.
Pomiar powinien trwaé co najmniej 15 sekund.

Uwaga: Jezeli dmuchawa do lisci moze by¢ takze
uzywana jako zbierarka do lisci, powinna by¢ ba-
dana w obu konfiguracjach; w takim przypadku za
wynik pomiaru przyjmuje sie wyzsza wartosc.

35. ZBIERARKI DO LISCI

35.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

35.2. Miejsce badan —
11094:1991.

W przypadku watpliwosci pomiary powinny
byé przeprowadzone w otwartej przestrzeni
nad sztuczng powierzchnig (ISO 11094:1991
pkt 4.1.2).

zgodnie z normag ISO

35.2.1. Poprawka $rodowiskowa K, ,.
Pomiar w przestrzeni otwartej K,,=0.

35.2.2. Pomiar w pomieszczeniu.

Wartos¢ poprawki srodowiskowej K,,, okre-
slona bez sztucznej powierzchni zgodnie z za-
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tagcznikiem A do normy PN-EN ISO 3744:1999,
powinna byé =<2,0 dB; w takim przypadku
K,5 Moze by¢ pominigte.

35.2.3. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mi-
krofonéw) odlegto$¢ pomiarowa — zgodnie
znorma ISO 11094:1991.

35.3. Warunki pracy podczas badan.

35.3.1. Zamontowanie urzadzenia.

Zbierarka do lisci powinna by¢ umieszczona
w naturalnym potozeniu, jak przy normalnym
uzytkowaniu w taki sposob, aby wlot urzadze-
nia zbierajgcego byt potozony (50+25 mm) po-
nad centrum potkuli; jezeli zbierarka do lisci
jest przeznaczona do trzymania w reku, powin-
na byé trzymana przez operatora albo przez
odpowiednie urzadzenie.

35.3.2. Pomiar pod obcigzeniem.

Zbierarka do lisci powinna dziata¢ przy nomi-
nalnej predkosci i nominalnym przeptywie po-
wietrza w urzgdzeniu zbierajgcym okreslonym
przez producenta.

35.3.3. Czas pomiaru.
Pomiar powinien trwaé co najmniej 15 sekund.

Uwaga: Jezeli zbierarka do lisci moze byé takze
uzywana jako dmuchawa do lisci, powinna by¢ ba-
dana w obu konfiguracjach; w takim przypadku
wyzsza warto$é powinna byé uznana za wynik po-
miarow.

36. WOZKI PODNOSNIKOWE

36.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

36.2. Warunki pracy podczas badan.

Powinny byé zachowane wymagania bezpie-
czenstwa i zalecenia producenta.

36.2.1. Warunki podnoszenia.

Woézek jest nieruchomy, tadunek (niepochta-
niajgcy dzwieku materiaf, np. stal lub beton co
najmniej 70 % takiej objetosci, jaka okreslit
w instrukcji producent) powinien byé podnie-
siony z pozycji najnizszej przy maksymalnej
predkosci do znormalizowanej wysokosci pod-
noszenia stosownej do danego typu wodzka
przemystowego, zgodnie z odpowiednig Nor-
ma Europejska z serii ,Wozki jezdniowe bez-
pieczenstwo”. Jezeli maksymalna wysokosé
podnoszenia jest mniejsza, pomiary wykonuje
sie przy tej wysokosci podnoszenia. Wysokos$¢
podnoszenia powinna byé podana w sprawoz-
daniu z badan.

36.2.2. Warunki jazdy.

Jazda wdzkiem bez obcigzenia przy petnym przy-
spieszaniu z pozycji stojgcej na dystansie trzech
dtugosci wozka do osiagniecia linii A—A (linia
taczaca punkty potozenia mikrofonu 4 i 6), jazda

wozkiem w dalszym ciggu, przy maksymalnym
przyspieszeniu do linii B—B (linia taczaca punk-
ty potozenia mikrofonu 2 i 8). Kiedy tyt wozka
minie linie B—B, przyspiesznik moze by¢ zwol-
niony. Jezeli wézek ma wielostopniowa prze-
ktadnie jazdy, nalezy wybrac taki bieg, ktory za-
pewni najwiekszag mozliwg predkos$é na catym
dystansie pomiarowym.

36.3. Czas (czasy) pomiaru — wyznaczenie wynikowe-
go poziomu mocy akustycznej, jezeli pomiary wy-
konano przy wiecej niz jednym warunku pracy.

Okresami pomiaru sa:
1) dla stanu podnoszenia — caty cykl podnosze-
nia;

2) dla jazdy — okres zaczyna sig, gdy srodek
wozka przekracza linie A—A i konczy sig, gdy
srodek osigga linig B—B.

Wynikowy poziom mocy akustycznej dla wszyst-
kich typéw wozkéw podnosnikowych jest obli-
czany wedtug wzoru:

Lwa=10 log (0,7x10% Ttwac+0,3x100:Tbwaa)

gdzie:
— oznaczenie ,,a"” wskazuje ,, stan podnoszenia”,
— oznaczenie ,c” wskazuje ,stan jazdy”.

37. tADOWARKI

37.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

37.2. Miejsce badan —
6395:1988.

zgodnie z norma ISO

37.3. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mikro-
fonéw), odlegto$é pomiarowa — zgodnie z nor-
ma I1SO 6395:1988.

37.4. Warunki pracy podczas badan.
37.4.1. Ustawienie urzadzenia.

tadowarki gagsienicowe powinny by¢ badane
na placu prob odpowiednio do pkt 6.3.3 normy
ISO 6395:1988.

37.4.2. Badania pod obcigzeniem — zgodnie z norma
ISO 6395:1988, zatacznik C.

Czas (czasy) pomiaréw — wyznaczenie wyni-
kowego poziomu mocy akustycznej, jezeli po-
miary wykonano przy wiecej niz jednym wa-
runku pracy zgodnie z norma ISO 6395:1988,
zatacznik C.

38. ZURAWIE SAMOJEZDNE

38.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN ISO 3744:1999.

38.2. Warunki pracy podczas badan.
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38.2.1.

38.2.2.

38.2.3.

Zamontowanie urzadzenia.

Jezeli zuraw jest wyposazony w wysuwane
podpory, powinny one by¢ catkowicie rozsu-
niete, zuraw powinien byé wypoziomowany
na podktadkach w srodkowym potozeniu moz-
liwej wysokosci podparcia.

Badania pod obcigzeniem.

Zuraw samojezdny do badan powinien byé
przedstawiony w standardowej wersji opisa-
nej przez producenta. Moc silnika brana pod
uwage przy okreslaniu hatasu dopuszczalnego
jest nominalng moca silnika uzywanego do na-
pedu zurawia. Zuraw powinien byé wyposazo-
ny w maksymalna przewidywang przeciwwa-
ge zamontowang na obrotowej platformie.

Przed przeprowadzeniem jakiegokolwiek po-
miaru silnik i uktad hydrauliczny zurawia sa-
mojezdnego powinny by¢ doprowadzone do
ich nominalnej temperatury pracy zgodnie
z instrukcja producenta, a procedury zwigzane
z bezpieczenstwem okreslone w instrukcji po-
winny by¢ przestrzegane.

Jezeli zuraw samojezdny jest wyposazony
w kilka silnikéw, silnik uzywany do funkcji
dzwigowych powinien dziataé. Silnik do nape-
du jazdy powinien by¢ wytgczony.

Jezeli silnik zurawia samojezdnego jest wypo-
sazony w wentylator, powinien on by¢ wtaczo-
ny podczas badan. Jezeli wentylator moze pra-
cowaé przy kilku predkosciach, badania po-
winny byé przeprowadzone z wentylatorem
dziatajagcym z najwyzszg predkoscia.

Zuraw samojezdny powinien byé badany
w nastepujacych warunkach:

1) do wszystkich warunkow pracy stosuje sie
nastepujace ustalenia:

a) predkosé silnika na 3/4 predkosci maksy-
malnej podanej dla pracy osprzetu dzwi-
gowego z tolerancjg = 2%,

b) hamowanie i przyspieszanie do maksy-
malnej wartosci powinno by¢ wykonane
w sposéb ptynny, bez niebezpiecznych
ruchow tadunku i zblocza hakowego,

c) ruchy przy maksymalnej mozliwej pred-
kosci, jaka jest podana w instrukcji uzyt-
kowania, w okreslonych warunkach;

38.2.4.

2) podnoszenie:

a) zuraw samojezdny powinien by¢ obcigzo-
ny obcigzeniem, ktére stanowi 50 % mak-
symalnej sity w linie,

b) cykl pomiarowy sktada sie z podnoszenia
tadunku i natychmiastowego opuszcza-
nia go do potozenia poczatkowego,

c¢) dtugosé wysiegnika powinna by¢ tak wy-
brana, aby préba trwata 15 do 20 sekund;

3) obracanie:

a) z wysiegnikiem nastawionym na kat 40°
do 50° wzgledem poziomu i bez tadunku
czes¢ dzwigowa powinna byé obrocona
w lewo o kat 90° i natychmiast nastepnie
obrocona z powrotem do potozenia po-
czatkowego,

b) wysiegnik powinien by¢é na minimalnej
dtugosci, okres pomiaru zas$ powinien
by¢ taki, jaki jest potrzebny do przepro-
wadzenia cyklu roboczego;

4) stawianie masztu wysiegnika:

a) badania rozpoczyna sie od podnoszenia
krotkiego wysiegnika z najnizszego pofto-
zenia roboczego i natychmiast nastepuja-
cego opuszczania wysiegnika do jego po-
czatkowego potozenia,

b) ruch powinien by¢ wykonany bez obcia-
zenia,

¢) czas trwania pomiaru powinien wynosi¢
co najmniej 20 sekund;

5) teleskopowanie, jesli ma zastosowanie —
z wysiegnikiem nastawionym na kat 40° do
50° wzgledem poziomu, bez tadunku i z wy-
siegnikiem catkowicie zsunietym; tylko cy-
linder teleskopowania dla pierwszej sekcji
powinien byé wydtuzony razem z sekcja
pierwsza do jej catkowitej dtugosci i natych-
miast razem z nig zsuwany.

Czas (czasy) pomiaréw — wyznaczenie wyni-
kowego poziomu mocy akustycznej, jezeli po-
miary wykonano przy wiecej niz jednym wa-
runku pracy.

Wynikowy poziom mocy akustycznej jest obli-
czany:

1) jezeli teleskopowanie byto stosowane, we-
dtug wzoru:

Lwa = 10 log (0,4 x 10%" bwas + 0,25 x 1007 Lwas + 0,25 x 1007 Lwac + 0,1 x 1007 Lwaa)

2) jezeli teleskopowanie nie byto zastosowane, wedtug wzoru:

Lya = 10 log (0,4 x 1001 bwaa + 0,3 x 1007 bwas + 0,3 x 1007 Lwac)

gdzie poszczegdlne symbole oznaczaja:

Lwas — PoOziom mocy akustycznej dla cyklu
podnoszenia,

Lwap — pPoziom _mocy akustycznej dla cyklu
obracania,

Lwac — poziom mocy akustycznej dla cyklu stawiania

masztu,

Lwaq — Poziom mocy akustycznej dla cyklu teleskopo-

wania, jezeli ma zastosowanie.
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39. SAMOJEZDNE KONTENERY NA ODPADY

39.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

39.2. Miejsce badanh:

1) odbijajaca powierzchnia z betonu lub gtadkie-
go asfaltu;

2) pomieszczenie laboratoryjne, ktére zapewnia
warunki pola swobodnego na catej ptaszczyz-
nie pomiarowe;j.

39.3. Poprawka $rodowiskowa K, ,.
Pomiar w przestrzeni otwartej K, , = 0.

39.3.1. Pomiar w pomieszczeniu.

Wartos¢ poprawki srodowiskowej K,,, okre-
slona zgodnie z zatacznikiem A do normy
PN-EN ISO 3744:1999 powinna by¢ < 2,0 dB,
w takim przypadku K,, moze by¢ pominigte.

39.3.2. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mi-
krofonéw) odlegto$é pomiarowa, potkula
(szes¢ pozycji mikrofonéw zgodnie z czescig
A pkt 5 niniejszego zatgcznika) r = 3 m.

39.4. Warunki pracy podczas badan.

39.4.1. Wszystkie pomiary powinny byé przeprowa-
dzone z pustym kontenerem.

Badanie nr 1 — swobodne zamykanie pokrywy
w dot wzdtuz korpusu kontenera.

Operator, zeby zminimalizowaé swoj wptyw na
pomiary, powinien sta¢ przy tylnym boku kon-
tenera (od strony zawiaséw). Pokrywa powin-
na byé podtrzymywana w jej punkcie $rodko-
wym podczas zamykania, aby zapobiec jej wy-
paczaniu podczas spadania. Pomiar jest prze-
prowadzany podczas nastepujgcego cyklu po-
wtarzanego 20 razy:

1) poczatkowo pokrywa jest podniesiona pio-
nowo;

2) pokrywa jest uwalniana do przodu, w miare
mozliwosci bez szarpnieé, z operatorem z ty-
fu kontenera nieruchomym az do zamknie-
cia pokrywy;

3) po zupetnym zamknieciu pokrywa jest pod-
noszona do jej poczatkowego potozenia.

Uwaga: jezeli zachodzi taka potrzeba, operator
moze chwilowo sie poruszyé, aby pod-
niesé¢ pokrywe.

Badanie nr 2 — catkowite otwarcie pokrywy.

Operator, zeby zminimalizowaé swéj wptyw na
pomiary, powinien staé¢ przy tylnym boku kon-
tenera (strona zawiasow) w przypadku konte-
nera czterokotowego lub przy prawej stronie
w przypadku kontenera dwukotowego (pomie-
dzy 10 12 pozycja mikrofonéw). Pokrywa po-
winna byé uwalniana z podtrzymywania
w punkcie srodkowym lub tak blisko niego, jak
to jest mozliwe.

Kota, zeby zapobiec jakiemukolwiek porusze-
niu sie kontenera, powinny by¢é zahamowane
podczas pomiaru. W przypadku konteneréw
dwukotowych, aby zapobiec jakiemukolwiek
odbiciu kontenera, operator moze przytrzymy-
waé go przez trzymanie wierzchotka obrzeza
reka.

Pomiar jest przeprowadzany podczas nastepu-
jacego cyklu:

1) poczatkowo pokrywa jest otwarta poziomo;

2) pokrywa jest uwalniana bez nadawania im-
pulsu;

3) po catkowitym otwarciu i przed mozliwym
odbiciem pokrywa jest podnoszona do jej
poczatkowego potozenia.

Badanie nr 3 — przetaczanie kontenera po
sztucznym nieregularnym torze.

Do tej préby nalezy uzywaé sztucznego toru
préobnego odtwarzajgcego nieregularny teren.
Taki tor prébny sktada sie z dwoch réwnole-
gtych paséw wykonanych z siatki stalowej
oczkowanej (6 m dtugosci i 400 mm szeroko-
$ci), przymocowanych na odbijajgcej ptasz-
czyznie co ok. 20 cm. Odlegto$¢ pomiedzy
dwoma pasami jest dostosowywana w zalez-
nosci od typu kontenera w celu umozliwienia
przetaczania két przez catg dtugosé toru. Wa-
runki montazu powinny zapewnié¢ ptaska po-
wierzchnie. Jezeli jest to potrzebne, tor powi-
nien by¢é umocowany na ziemi poprzez sprezy-
nujgcy materiat, aby unikna¢ emisji hatasu za-
ktdcajacego.

Uwaga: kazdy pas moze sie sktada¢ z kilku po-
taczonych  elementéow  szerokosci
400 mm. Przyktad odpowiedniego to-
ru okreslaja rys. 7 i 8. Operator znajdu-
je sie po stronie zawiasow pokrywy.
Pomiar jest przeprowadzany, gdy ope-
rator ciggnie kontener wzdtuz sztucz-
nego toru, ze statg predkoscig w przy-
blizeniu 1 m/s, pomiedzy punktami
AiB (odlegto$é 4,24 m — rys. 9) kiedy
os$ koét, dla dwukotowego kontenera,
lub pierwsza o$ kot dla czterokotowe-
go kontenera, osiggnie pkt A lub pkt B.
Taki cykl jest powtarzany trzy razy
w kazdym kierunku. Podczas badan
kontenera dwukotowego kat pomie-
dzy kontenerem i torem powinien wy-
nosi¢ 45°. W przypadku czterokotowe-
go kontenera operator powinien za-
pewnié¢ wtasciwy kontakt wszystkich
kot z torem.

39.4.2. Czas (czasy) pomiaréw — wyznaczenie wyni-
kowego poziomu mocy akustycznej, jezeli po-
miary wykonano przy wiecej niz jednym wa-
runku pracy.

Badania nr 1i 2 — swobodne zamykanie po-

krywy w dot, wzdtuz korpusu kontenera i cat-
kowite otwieranie pokrywy. Jezeli jest mozli-
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we, pomiary sg przeprowadzane jednoczes$nie
dla szesciu pozycji mikrofonéw. W przypadku
przeciwnym, pomiary poziomu cisnienia aku-
stycznego wykonuje sie w kolejnych pozy-

cjach mikrofonu w porzadku wzrastajagcym
a poziom mocy akustycznej obliczany jest
z wartosci otrzymanych dla kazdej pozycji mi-
krofonu.

£
£
=
=
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Rys. 7. Przyktad toru do préb:

1 — drewniana listwa oporowa drucianych oczek siatki,
2 — powierzchnie, po ktorych jest przetaczany kontener,

3 — dostosowane do kontenera.
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Rys. 8. Szczegdty budowy i montazu toru do badan:

1 — sztywny pret stalowy (4 mm) — oczko siatki (50 mm x 50 mm),

2 — drewniana listwa oporowa,
3 — ptaszczyzna odbijajaca.
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Rys. 9. Odlegto$é¢ pomiarowa

1 — zawiasy

Poziom dzwigku A pojedynczego zdarzenia jest
mierzony dla kazdego z 20 zamknieé
i 20 otwar¢ pokrywy w kazdym punkcie pomia-
rowym. Poziomy mocy akustycznej Ly, zamy-
kania i L, otwierania sa obliczane jako sred-
nia kwadratowa z pigciu najwyzszych otrzyma-
nych wartosci.

Badanie nr 3 — przetaczanie kontenera po
sztucznym nieregularnym torze.

LWA =10 Iog 1/3 (100,1 Lwa zamykania

40. REDLICE MOTOROWE
40.1. Zgodnie z pkt 32 — Kosiarki do trawy.

Narzedzie powinno by¢ odtgczone podczas po-
miaru.

41. WYKONCZARKI DO NAWIERZCHNI

41.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania emi-
sji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

41.2. Warunki pracy podczas badan.

41.2.1. Badania pod obcigzeniem.

Silnik maszyny powinien dziata¢ z nominalng
predkoscia wskazang przez producenta.
Wszystkie pracujace uktady powinny by¢ czyn-
ne i dziata¢ przy nastepujacych szybkosciach:

1) uktad podajacy co najmniej 10 % wartosci
maksymalnej;

2) uktad rozrzucajacy co najmniej 40 % warto-
$ci maksymalnej;

Czas pomiaréw T powinien byé réwny czasowi
niezbednemu do przebycia odlegtosci pomie-
dzy punktem Ai B na torze préb. Poziom mocy
akustycznej Ly, przetaczania jest rowny sred-
niej z szesciu wartosci réznigcych sie mniej niz
0 2 dB. Jezeli to kryterium nie jest spetnione
z szescioma pomiarami, cykl jest powtarzany
tak dtugo, az sze$¢ pomiardw spetni ten waru-
nek. Wynikowy poziom mocy akustycznej jest
obliczony wedtug wzoru:

0,1 Ly, Otwierania 0,1 Ly, przetaczania
10 WA + 10% " twa

3) ubijak (szybko$¢, uderzenie) co najmniej
50 % wartosci maksymalnej; wibracje (szyb-
ko$¢, moment niewywazenia) co najmniej
50 % wartosci maksymalnej;

4) nadcisnienie (wyrazane w barach), (czesto-
tliwos$é, nadcisnienie) co najmniej 50 % war-
tosci maksymalne;j.

41.3. Czas pomiarow.

Pomiar powinien trwac¢ co najmniej 15 sekund.

42. URZADZENIA DO PALOWANIA

42.1. Podstawowa norma dotyczagca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

42.2. Miejsce badan —zgodnie z norma ISO 6395:1988.
42.3. Warunki pracy podczas badan.

42.3.1. Badanie pod obcigzeniem.
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Urzadzenie do palowania jest zainstalowane
na wierzchotku pala, ktéry ma wystarczajacy
opo6r w ziemi, aby umozliwié urzadzeniu prace
przy statej predkosci.

42.3.2. W przypadku mtotéw udarowych nasadka po-
winna byé wyposazona w nowg drewniang
podktadke. Wierzchotek pala wystaje 0,5 m po-
nad powierzchnie gruntu.

42.4. Czas pomiarow.

Pomiar powinien trwaé co najmniej 15 sekund.

43. UKLADARKI DO RUR

Zgodnie z pkt 0 — Badanie urzadzenia bez obcia-
zenia.

44. MASZYNY GASIENICOWE DO PRACY NA
SNIEGU

Zgodnie z pkt 0 — Badanie urzadzenia bez obcig-
zenia.

45. AGREGATY PRADOTWORCZE

45.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

45.2. Poprawka srodowiskowa K, 4.

Pomiar w przestrzeni otwartej K,, = 0.

45.3. Pomiar w pomieszczeniu.

Wartos¢ poprawki $rodowiskowej K,,, okre-
slona bez sztucznej powierzchni i zgodnie z za-
tacznikiem A do normy EN ISO 2744:1995 po-
winna by¢ < 2,0 dB; w takim przypadku K,, mo-
ze by¢ pominiete.

45.3.1. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mi-
krofonéw) odlegto$é pomiarowa. Poétkula
(szes¢ pozycji mikrofonow stosownie do cze-
$ci A pkt 5), stosownie do czesci A pkt 5 niniej-
szego zatacznika.

45.3.2. Jezeli 1 = 2 m, to zgodnie z normga PN-EN ISO
3744:1999 powierzchnig pomiarowa moze by¢
powierzchnia réwnolegtoscianu przy odlegto-
$ci pomiarowejd =1m.

45.4. Warunki pracy podczas badan.

45.4.1. Zamontowanie urzadzenia.

Agregaty pradotwodrcze na kotach powinny
byé¢ instalowane na odbijajacej ptaszczyznie,
a agregaty pradotwdércze montowane na ptfo-
zach powinny byé umieszczane na podstawie
wysokosci 0,40 m, chyba ze inne sg wymaga-
nia okreslone przez producenta.

45.4.2. Badania pod obcigzeniem — zgodnie z normg
ISO 8528-10:1998, pkt 9.

45.5. Czas pomiarow.

Pomiar powinien trwac¢ co najmniej 15 sekund.

46. ZAMIATARKI ZMECHANIZOWANE

46.1. Podstawowa norma dotyczagca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

46.2. Warunki pracy podczas badan.
46.2.1. Badania pod obcigzeniem.

Zamiatarka zmechanizowana powinna by¢ ba-
dana w potozeniu stacjonarnym. Silnik i po-
mocnicze uktady dziatajg przy predkosci prze-
widzianej przez producenta dla narzedzia ro-
boczego; miotta powinna dziata¢ przy najwyz-
szej predkosci i nie moze byé w kontakcie z zie-
mig; uktad ssgcy powinien pracowac z maksy-
malng mocg ssania przy odlegtosci pomiedzy
ziemig i wlotem do uktadu ssgcego nieprzekra-
czajacej 25 mm.

46.3. Czas pomiarow.

Pomiar powinien trwac¢ co najmniej 15 sekund.
47. POJAZDY DO ZBIERANIA ODPADOW

47.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

47.2. Warunki pracy podczas badan.
47.2.1. Badania pod obcigzeniem.

Pojazd do zbierania odpadkéw powinien byé
badany w stacjonarnym potfozeniu w nastepu-
jacych warunkach:

1) silnik dziata przy maksymalnej predkosci
przewidzianej przez producenta. Urzadzenie
zageszczajace nie powinno by¢ wtaczone. Dla
pojazddw wytacznie z zasilaniem elektrycz-
nym tego badania nie przeprowadza sig;

2) uktad zageszczajacy jest wigczony. Pojazd
zbierajgcy odpadki i kosz samowytadowczy
przyjmujacy odpadki jest pusty. Jezeli pred-
kos¢ silnika jest automatycznie regulowa-
na, a uktad zageszczajacy jest wiaczony,
predkosé powinna byé mierzona. Jezeli
zmierzona wartos$é¢ jest mniejsza niz pred-
kos¢ przewidziana przez producenta o wie-
cej niz o 5 %, pomiary wykonuje sie z silni-
kiem przyspieszonym z kabiny operatora,
aby zapewnié¢ predkosé silnika przewidzia-
ng przez producenta. Jezeli predkos¢ silni-
ka dla uktadu zageszczajgcego nie jest po-
dana przez producenta lub gdy pojazd nie
jest wyposazony w automatyczny uktad
przyspieszania, predkosé¢ silnika, nadana
przez przyspiesznik w kabinie, powinna wy-
nosi¢ 1200 1/min;

3) urzadzenie podnoszace dziataw goére i w dot
bez obcigzenia i bez kontenera. Predkosé sil-
nika jest ustawiana i regulowana w sposéb
przewidziany dla urzadzenia zageszczajace-
go wtaczonego, o ktérym mowa w pkt 2;

4) materiat wpada do pojazdu zbierajacego
odpadki. Materiat masowy jest wysypywa-



Dziennik Ustaw Nr 138 — 9286 —

Poz. 1316

ny do kosza samowytadowczego (poczatko-
wo pustego) za pomoca dziatajgcego urzg-
dzenia podnoszgcego. Do tej operacji tech-
nicznej nalezy uzyé dwukotowego kontene-
ra o pojemnosci zblizonej do 240 |, zgodnie
z normg EN 840-1:1997. Materiat masowy
powinno stanowi¢ 30 rur PVC, kazda o ma-
sie w przyblizeniu 0,4 kg i nastepujacych
wymiarach:

a) dtugos$é: 150 mm = 0,5 mm,

b) nominalna $rednica zewnetrzna:
90 mm + 0,3/-0 mm,

¢) nominalna grubos$¢ scianki:
6,7 mm + 0,9/-0 mm.

47.2.2. Czas (czasy) pomiaréw — wyznaczenie wyni-
kowego poziomu mocy akustycznej, jezeli po-
miary wykonano przy wiecej niz jednym wa-
runku pracy.

Czas pomiaréw powinien trwag:

1) co najmniej 15 sekund. Wynikowy poziom
mocy akustycznej powinien by¢ oznaczony
Lwar:

2) co najmniej trzy kompletne cykle, jezeli
uktad zageszczajacy jest wigczany do dziata-

nia automatycznie. Jezeli tak nie jest i uktad
zageszczajacy jest wtgczany cykl po cyklu,
pomiary nalezy przeprowadzaé co najmniej
podczas trzech cykli. Wynikowym pozio-
mem mocy akustycznej (L\y»,) powinna by¢
srednia kwadratowa wynikéw z trzech (lub
wiecej) pomiardow;

3) co najmniej trzy ciagte kompletne cykle ro-
bocze, zawierajgce w catosci podnoszenie
urzadzenia i opuszczanie urzadzenia. Wyni-
kowym poziomem mocy akustycznej (Lyya3)
powinna by¢ $rednia kwadratowa wynikéw
z trzech (lub wiecej) pomiaréw;

4) co najmniej trzy kompletne cykle robocze,
kazdy zawierajacy wpadanie 30 rur do kosza
samowytadowczego. Kazdy cykl nie powi-
nien przekracza¢ 5 sekund. W przypadku
tych pomiaréw usredniony w czasie poziom
cisnienia akustycznego L pAeq, 1 jest zastgpio-
ny poziomem ci$nienia akustycznego poje-
dynczego zdarzenia L pA 15" Wynikowym po-
ziomem mocy akustycznej (Lyyag) POWINNa
by¢ srednia kwadratowa wynikéw z trzech
(lub wiecej) pomiardw.

Ostateczny poziom mocy akustycznej jest obli-
czany wedtug wzoru:

Lya = 10 log (0,06 x 1007 bwar + 0,53 x 1007 bwaz + 0,4 x 1007 bwaz + 0,01 x 1007 Lwas)

Uwaga: w przypadku pojazdu do zbierania odpad-
kéw zasilanego jedynie elektrycznie, wspéiczyn-
nik dotgczony przy Ly, Przyjmowany jest jako
rowny 0.

48. FREZARKA DO NAWIERZCHNI DROGOWYCH

48.1. Podstawowa norma emisji dotyczaca wyznacza-
nia hatasu — PN-EN ISO 3744:1999.

48.2. Warunki pracy podczas badan.

48.2.1. Zamontowanie urzadzenia.

Podtuzna o$ drogowej maszyny frezujacej po-
winna by¢ réwnolegta do osi y.

48.2.2. Badanie pod obcigzeniem.

Frezarka do nawierzchni drogowych powinna
byé doprowadzona do jej stanu ustalonego
w zakresie okreslonym w instrukcjach dostar-
czonych uzytkownikom. Silnik i wszystkie
urzgdzenia sktadowe wyposazenia maszyny
powinny dziataé przy predkosciach nominal-
nych w stanie biegu jatowego.

48.2.3. Czas pomiaréw.
Pomiar powinien trwaé co najmniej 15 sekund.

49. KULTYWATOR (GRUNTOFREZA)

49.1. Podstawowa norma dotyczagca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

49.2.

49.3.

49.4.

49.5.

Miejsce badan — zgodnie z normag ISO
11094:1991.

W przypadku wystepowania watpliwosci pomia-
ry powinny byé przeprowadzone w przestrzeni
otwartej nad sztuczng powierzchnig (pkt 4.1.2
normy ISO 11094:1991).

Poprawka srodowiskowa K, ,.
Pomiar na otwartym powietrzu K, , = 0.
Pomiar w pomieszczeniu.

Wartos¢ poprawki srodowiskowej K, ,, okreslo-
na bez sztucznej powierzchni zgodnie z zatgczni-
kiem A do normy PN-EN ISO 3744:1999, powin-
na by¢ <2,0 dB; w takim przypadku K,, moze by¢
pominiete.

Powierzchnia pomiarowa (liczba potozen mikro-
fonu) odlegto$¢ pomiarowa — norma ISO
11094:1991.

Warunki pracy podczas badan.

49.5.1. Pomiar pod obcigzeniem.

Kultywator powinien dziataé z silnikiem pracu-
jacym z nominalng predkoscia, a narzedzie ro-
bocze w stanie biegu luzem (dziatajace, lecz
niezrywajace).

49.5.2. Czas pomiarow.

Pomiar powinien trwaé co najmniej 15 sekund.
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50. STRZEPIARKI (WIOROWNICE)

50.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

50.2. Miejsce pomiaru — zgodnie z norma ISO
11094:1991.

50.3. Poprawka srodowiskowa K, ,.
Pomiar w przestrzeni otwartej K, , = 0.
50.3.1. Pomiar w pomieszczeniu.

Wartos¢ poprawki srodowiskowej K,,, okre-
slona bez sztucznej powierzchni — zgodnie
z zatagcznikiem A do normy EN ISO 3744:1995,
powinna byé =< 2,0 dB; w takim przypadku
K, moze by¢ pominigte.

50.3.2. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mi-
krofonéw) odlegto$¢ pomiarowa — zgodnie
znorma ISO 11094:1991.

50.4. Warunki pracy podczas badan.
50.4.1. Pomiar pod obcigzeniem.

Strzepiarka/widrownica powinna by¢ badana
podczas rozdrabniania okragtego kawatka
drewna (sucha sosna lub sklejka) co najmniej
1,5 m dtugosci, ktdry jest zaostrzony z jednego
konca i ma srednice w przyblizeniu réwna
maksymalnej, na jaka strzepiarka/widrownica
jest zaprojektowana oraz okreslona w instruk-
cjach dostarczonych uzytkownikowi.

50.4.2. Czas pomiardw — wyznaczenie wynikowego
poziomu mocy akustycznej.

Czas pomiaru powinien sie zakonczy¢, gdy nie
ma zadnego materiatu w obszarze rozdrabnia-
nia i nie powinien by¢ dtuzszy niz 20 sekund.
Jezeli obydwa rodzaje warunkow pracy sa
mozliwe, nalezy przyjaé¢ ten, ktéry powoduje
wiekszy poziom mocy akustycznej dzwieku.

51. MASZYNY DO USUWANIA SNIEGU
Z WIRUJACYMI NARZEDZIAMI

51.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

51.2. Warunki pracy podczas badan.

51.2.1. Badanie pod obcigzeniem.

Dmuchawa do $niegu powinna byé badana
w stacjonarnym potozeniu. Dmuchawa do
$niegu, zgodnie z zaleceniami producenta, po-
winna dziataé z narzedziem roboczym przy
maksymalnej predkosci odpowiadajacej pred-
kosci silnika.

51.2.2. Czas pomiarow.

Pomiar powinien trwaé co najmniej 15 sekund.
52. POJAZDY Z URZADZENIEM WYSYSAJACYM

52.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN ISO 3744:1999.

52.2. Warunki pracy podczas badan.

52.2.1. Badanie pod obcigzeniem.

Pojazd z urzagdzeniem do wysysania powinien
byé badany w ustawieniu stacjonarnym. Silnik
i dodatkowe uktady pracujg przy predkosci
przewidzianej przez producenta do dziatania
wyposazenia roboczego — pompa podcisnie-
niowa (pompy podci$nieniowe) pracuje (pra-
cujg) przy maksymalnej predkosci przewidzia-
nej przez producenta. Uktad ssgcy powinien
dziata¢ w taki sposdb, aby wewnetrzne cis$nie-
nie byto réwne cisnieniu atmosferycznemu
(0% prozni). Hatas przeptywu przez dysze ssa-
cg nie powinien mie¢ jakiegokolwiek wptywu
na wyniki pomiarow.

52.2.2. Czas pomiarow.

Pomiar powinien trwaé co najmniej 15 sekund.
53. ZURAWIE WIEZOWE

53.1. Podstawowa norma dotyczagca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN I1SO 3744:1999.

53.2. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mikro-
fonéw) odlegtosé pomiarowa.

Pomiary na poziomie gruntu.

Potkula (sze$é pozycji mikrofonu stosownie do
czesci A pkt 5) stosownie do czesci A pkt 5 niniej-
szego zatacznika.

Pomiary przeprowadzane na wysiegniku.

Jezeli mechanizm podnoszacy jest umieszczony
na wysiegniku wysokosciowym, powierzchniag
pomiarowa powinna by¢ sfera o promieniu 4 m,
ktorej centrum powinno sie pokrywac z geome-
trycznym srodkiem wciggarki. Jezeli pomiar jest
przeprowadzany z mechanizmem podnoszgcym
na wysokosci wysiegnika zurawia, powierzchnia
pomiarowa jest kulg; S jest réwne 200 m2.

Pozycje mikrofonéw okresla rys. 10.
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Rys. 10. Rozmieszczenie pozycji mikrofonu, kiedy mechanizm podnoszacy jest umieszczony na odciggu wysie-
gnika.

Cztery pozycje mikrofonu na poziomej ptaszczyznie przechodza przez geometryczny srodek mechani-
zmu (H = h/2):

L=2,80m,

d=2,80-1/2,

L = potowa odlegtosci pomiedzy dwoma kolejnymi potozeniami mikrofonu,
| = dtugos$é mechanizmu (wzdtuz osi wysiegnika),

b = szerokos¢ mechanizmu,

h = wysoko$¢ mechanizmu,

d = odlegto$é miedzy podporag mikrofonu i mechanizmem w kierunku wysiegnika. Inne dwie pozycje mi-
krofonu powinny by¢ umiejscowione w punktach przeciecia powierzchni kuli i pionowej linii prze-
chodzacej przez srodek geometryczny mechanizmu.
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53.3. Warunki pracy podczas badan.

53.3.1.
53.3.2.

53.3.3.

53.3.4.

Zamontowanie urzadzenia.

Pomiar mechanizmu podnoszacego.

Mechanizm podnoszacy podczas badan powi-
nien by¢ zamontowany w jeden z nastepuja-
cych sposobow (potozenie powinno byé¢ opi-
sane w sprawozdaniu z badan):

1) mechanizm podnoszacy na poziomie gruntu;

montowany zuraw powinien by¢ umiesz-
czony na ptaskiej odbijajgcej powierzchni
z betonu lub gtadkiego asfaltu;

2) mechanizm podnoszacy na wysokosci wy-
siegnika;

mechanizm podnoszacy powinien byé co
najmniej 12 m ponad powierzchnig gruntu;

3) mechanizm podnoszacy przytwierdzony do
gruntu;

mechanizm podnoszacy powinien by¢ przy-
mocowany do ptaskiej odbijajagcej po-
wierzchni z betonu lub gtadkiego asfaltu.

Potozenie powinno byé opisane w sprawozda-
niu z badan.

Pomiar agregatu pradotwodrczego.

Jezeli agregat pradotwdrczy jest zamontowa-
ny do zurawia, czy jest on potaczony z mecha-
nizmem podnoszacym czy nie, zuraw powi-
nien byé ustawiony na ptaskiej odbijajacej po-
wierzchni z betonu lub gtadkiego asfaltu.

Jezeli mechanizm podnoszacy jest umieszczo-
ny na odciggu wysiegnika, pomiar hatasu mo-
ze by¢ przeprowadzony albo z mechanizmem
zamontowanym na odciggu wysiegnika lub
przymocowanym do ziemi.

Jezeli zrodto energii zasilajgcej zuraw jest nie-
zalezne od niego (agregat pradotwodrczy lub
zasilajgca sie¢ elektryczna, lub hydrauliczne
lub pneumatyczne zrédto energii), powinien
byé mierzony tylko poziom hatasu mechani-
zmu wyciggarki.

Jezeli agregat pradotwodrczy jest zamontowa-
ny do zurawia, hatas agregatu i mechanizmu
podnoszacego powinny by¢ mierzone oddziel-
nie, jezeli nie wspotpracuja. Jezeli te dwa urza-
dzenia pracujg razem, pomiar powinien sie od-
nosi¢ do catego zespotu.

Podczas badan mechanizm podnoszacy i agre-
gat pradotwdrczy powinny by¢ zainstalowane
oraz uzywane zgodnie z instrukcjami produ-
centa.

Badanie bez obcigzenia.

Agregat pragdotwadrczy zainstalowany na zura-
wiu powinien pracowac przy petnej mocy no-
minalnej wskazanej przez producenta. Mecha-
nizmm podnoszacy powinien byé nieobcigzony
z bebnem obracajgcym sie z predkosciag obro-

towa odpowiadajgcg maksymalnej predkosci
przemieszczania haka podczas podnoszenia
i opuszczania. Predkos$¢ powinna by¢ okreslo-
na przez producenta. Wiekszy z dwéch pozio-
moéw mocy akustycznej (podnoszenia lub
opuszczania) powinien by¢ uznany jako wynik
proby.

53.3.5. Badanie pod obcigzeniem.

Agregat pradotwdérczy zamontowany na zura-
wiu powinien pracowac przy petnej mocy no-
minalnej, okreslonej przez producenta. Me-
chanizm podnoszgcy powinien pracowac z na-
ciggiem liny na bebnie, odpowiadajgcym mak-
symalnemu obcigzeniu (dla minimalnego pro-
mienia), z hakiem poruszajgcym sie przy mak-
symalnej predkosci. Obcigzenie i predkosé (ich
wartosci) powinny byé podane przez produ-
centa. Predko$¢ powinna byé mierzona pod-
czas badanh.

53.4. Czas (czasy) pomiaréw — okreslenie wynikowe-

54.

55.

go poziomu mocy akustycznej, jezeli pomiary
wykonano w wiecej niz przy jednym warunku
pracy.

Dla zmierzenia poziomu cisnienia akustycznego
mechanizmu podnoszacego okres pomiarowy
powinien wynosic (t, + t;) sekund, gdzie:

t, — jest okresem przed uruchomieniem hamul-
ca, z mechanizmem podnoszacym dziataja-
cym w sposob opisany powyzej; na potrze-
by badan t, = 3 sekundy,

t, — jest okresem pomigdzy chwilg, kiedy hamu-
lec zostat uruchomiony i kiedy hak zatrzy-
muje sie w kompletnym bezruchu.

Jezeli jest uzywany przyrzad catkujacy, potaczo-

ny okres powinien byc (t, + t;) sekund. Wartos¢

skuteczna w i-tej pozycji mikrofonu powinna by¢
obliczana wedtug wzoru:

Ly = 10 log [(t, 1097 Lri + £ 1001 bai)/(t, + t)]

gdzie poszczegdlne symbole oznaczaja:

L,; poziom mocy akustycznej przy i-tej pozycji
mikrofonu podczas okresu t,,

L poziom mocy akustycznej przy i-tej pozycji
mikrofonu podczas okresu hamowania t;.

KOPARKI DO ROWOW

Zgodnie z pkt 0 — Badanie urzadzenia bez obcia-
zenia.

BETONIARKI SAMOCHODOWE

55.1. Podstawowa norma dotyczgca wyznaczania

emisji hatasu — PN-EN ISO 3744:1999.

55.2. Warunki pracy podczas badan.

55.2.1. Badanie pod obcigzeniem.

Betoniarka samochodowa powinna by¢ bada-
na w potozeniu stacjonarnym. Beben wypet-
niony betonem s$redniej gestosci (miara 42 do
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47 cm) do nominalnej pojemnosci. Silnik na-
pedzajacy beben powinien dziataé przy pred-
kosci, ktéra powoduje maksymalng predkosé
bebna, okreslong w instrukcjach dostarczo-
nych uzytkownikowi.

55.2.2. Czas pomiarow.

Pomiar powinien trwaé co najmniej 15 sekund.
56. ZESPOLONE POMPY WODNE

56.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN 1SO 3744:1999.

56.2. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mikro-
fonéw) odlegtos$¢ pomiarowa.

Prostopadtoscian — zgodnie z normg PN-EN
ISO 3744:1999, z odlegtosciag pomiarowag d = 1 m.

56.3. Warunki pracy podczas badan.

56.3.1. Zamontowanie urzadzenia.

Zespolona pompa wodna powinna by¢ zain-
stalowana na odbijajacej ptaszczyznie; zespo-
lona pompa wodna montowana na ptozach
powinna byé umieszczona na podstawie wy-
sokosci 0,40 m, jezeli inne wymagania sa
okreslone w instrukcji instalacyjnej produ-
centa.

56.3.2. Préba pod obcigzeniem.
Silnik powinien dziataé¢ w punkcie najwiekszej
wydajnosci pompy okreslonym w instrukcjach
przez producenta.

56.4. Czas pomiaru.

Pomiar powinien trwac¢ co najmniej 15 sekund.

57. AGREGATY SPAWALNICZE

57.1. Podstawowa norma dotyczaca wyznaczania
emisji hatasu — PN-EN ISO 3744:1999.

57.2. Poprawka srodowiskowa K, ,.

Pomiar w przestrzeni otwartej K, = 0.

57.2.1. Pomiar w pomieszczeniu.

Wartos¢ poprawki srodowiskowej K,,, okre-
$lona bez sztucznej powierzchni, zgodnie z za-
tagcznikiem A do normy PN-EN ISO 3744:1999,
powinna byé¢ = 2,0 dB; w takim przypadku
K, POWinno by¢ pominiete.

57.3. Powierzchnia pomiarowa (liczba pozycji mikro-
fonéw) odlegtosé pomiarowa.

Poétkula (sze$é pozycji mikrofonéw stosownie do
czesci A pkt 5 niniejszego zatacznika).

Jezeli 1 >2 m, moze by¢ uzyty réwnolegtoscian,
zgodnie z norma PN-EN ISO 3744:1999 z odle-
gltoscig pomiarowg d = 1 m.

57.4. Warunki pracy podczas badan.

57.4.1. Zamontowanie urzadzenia.

Agregat spawalniczy powinien by¢ zainstalo-
wany na odbijajgcej ptaszczyznie; agregaty
spawalnicze montowane na ptozach powinny
byé umieszczane na podstawie o wysokosci
0,40 m, o ile inne wymagania nie sa okreslone
w instrukcji obstugi producenta.

57.4.2. Badania pod obcigzeniem — zgodnie z norma
— IS0 8528-10:1998, pkt 9.

57.4.3. Czas pomiaréow.

Pomiar powinien trwaé co najmniej 15 sekund.
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Zatacznik nr 4

WZOR OZNAKOWANIA URZADZEN | OZNACZANIA GWARANTOWANEGO POZIOMU MOCY AKUSTYCZNEJ

Oznakowanie zgodnosci WE powinno zawiera¢ litery ,,CE”, przyjmujgce nastepujaca forme:

W przypadku pomniejszenia lub powiekszenia Oznaczenie gwarantowanego poziomu mocy aku-
oznakowania CE nalezy zachowaé proporcje podane stycznej powinno zawieraé jedng liczbe gwarantowa-
na powyzszym rysunku. nej mocy akustycznej w dB, znak L, i piktogram ma-

Elementy oznakowania CE powinny mieé te sama Jacy ponizej podany ksztaft:

wysokos$é, ktéra nie moze byé mniejsza niz 5 mm.
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Jezeli oznaczenie Ly, jest zmniejszone lub powigk- chowane. Tym niemniej, jesli jest to mozliwe, pionowy
szone odpowiednio do wymiaréw urzadzenia, to pro- wymiar oznaczenia nie powinien byé mniejszy niz
porcje podane na powyzszym rysunku powinny byé za- 40 mm.
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Zatacznik nr 5

DOPUSZCZALNY POZIOM MOCY AKUSTYCZNEJ URZADZEN, O KTORYCH MOWA
W ZAEACZNIKU NR 1 DO ROZPORZADZENIA

Zainstalowana Dopuszczalny poziom mocy akustycznej
moc netto P (kW) w dB/1pW
moc elektryczna
: ) etap I etap Il
Typ urzadzenia Ir:}asa u(rl;vg)z m (ke) z dniem wejécia w od
Zagdz. m (kg Zycie rozporzadzenia | 1 stycznia
szeroko$¢ cigcia
2006r.
L (cm)
P<8 108 105
Maszyny do zaggszczania (walce wibracyjne, plyty wibracyjne, 8<P<70 109 106
ubijaki wibracyjne) _
P>70 89+11 IgP 86+11 IgP
L L . | P<SS 106 103
Spycharki gasienicowe, ladowarki gasienicowe, koparko-ladowarki
gasienicowe P>55 87+ 11 IgP 84+ 11 IgP
P <55 104 101
Spycharki kolowe, ladowarki kotowe, koparko-tadowarki kotowe,
wywrotki, rowniarki, ugniatarki wysypiskowe typu tadowarkowego,
wozki podnosnikowe napedzane silnikiem spalinowym z
przeciwwaga, zurawic samojezdne, maszyny do zageszczania (walce
niewibracyjne), maszyny do wykanczania nawierzchni, hydraulicznie | P > 55 85+111gP 82+ 111gP
napgdzane zaggszczarki
S ) - . P<1$ 96 93
Koparki, dZzwigi budowlane do transportu towardéw, weiagarki
budowlane, redlice motorowe P> 15 83+ 111gP 80+111gP
m<15 107 105
Reczne kruszarki do betonu i mioty 15<m <30 94+ 11lgm 92+11lgm
m > 30 96+ 11Igm 94+11lgm
Zurawie wiezowe 98 +1gP 96 + 1gP
P <2 97 +IgP, 95 +1g P,
Agregaty pradotworcze i spawalnicze 2<P, <10 98 +1g P, 96 + 1gP,
P,>10 97 +1gP, 95 +1gP,
. P<I15 99 97
Sprezarki P> 15 97+ igP 95+ IgP
L<50 96 94 ®
Kosiarki do trawy, kosiarki do trawy elektryczne 50<L<70 100 98
70<L<120 100 982
L>120 105 103

®Dla agregatow spawalniczych: umowny prad spawania pomnozony przez napiecie obciazajace dla najmniejszej wartosci wspolczynnika

obcigzenia, podanego przez producenta.

P. - dla agregatow pradotworczych: moc podstawowa, zgodnie z ISO 8528-1:1993, pkt 13.3.2.

@) Tytko wskazane liczby. Definitywne liczby beda zalezaly od zmiany przepisow rozporzadzenia. W przypadku niewprowadzenia takich
zmian liczby podane dla etapu I beda w dalszym ciagu obowiazywaly dla etapu II. Dopuszczalny poziom mocy akustycznej bedzie
zaokraglony do najblizszej liczby calkowitej (mnigjszy niz 0,5 dla mniejszej liczby, rowny 0,5 lub wigkszy dla wigkszej liczby).



